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Abstract of DE19540864 

The navigation appts. includes a card information storage 
device (1 ) to store digitised card data which includes at least 
street data and crossing data. A path adjustment device (2) 
includes the drive path along which the body continuously 
moves between two points in the digitised card data. An 
instantaneous position detector (3) detects the position of the 
vehicle in the card data. A removable voice information 
storage device (4) stores several voice communication pattern 
codes corresponding to several communication concepts. 
These are conveyed to the driver as information. The storage 
device stores several speech wave data corresponding to the 
several pattern codes. A control device (7) determines at least 
one voice information point along the determined path based 
on the detected instantaneous position and the card data. It 
also reads out a pattern code from the storage device 
according to a determined concept and reads out a command 
to read out wave form data corresponding to the pattern code. 
A voice communication information device (8) reads out the 
stored waveform data, depending on the command from the 
control device, and a digital-to-analogue conversion is carried 
out and information is provided as speech. 




Data supplied from the esp@cenet database - Worldwide 



http://v3.espacenet.com/textdoc?DB=EPODOC&IDX=DE19540864&F=0 



2005/03/07 



4?.?*?.>™y mm... 

© BUNDESREPUBLIK © Offenlegungsschrift 

DEUTSCHLAND t~ ^ - — — — - - - 




DEUTSCHES 
PATENTAMT 



® DE 195 40 864 A1 



© Aktenzeichen: 
© Anmeldetag: 
® Offeniegungstag: 



19540 864.0 
2. 11.95 
8. 8.96 



© Int. CL 8 : 

G 08 G 1/0969 

G01 C 21/04 

G 10 L 5/02 ^ 

CO 
CO 

9 



LU 



©Unionsprioritat: © © © 
20.01.95 JP 007788/95 

©Anmeider: 

Mitsubishi Denki K.K., Tokio/Tokyo, JP 

©Vertreter: 

Hoffmann, Eitle 8l Partner Patent- und 
Rechtsanwalte, 81925 Miinchen 



© Erfinder: 

Mizutani, Yoshisada, Sanda, Hyogo, JP; Kusama, 
Toshiki, Sanda, Hyogo, JP 

© Entgegenhaltungan: 

DE 43 24 215 A1 

US 53 43 399 



Prufungsantrag gem. S 44 PatG ist-gestellt 
(3) Autonavigationsgerat 

(§) Ein Autonavigationsgerat erzeugt ein Konzapt einer 
Sprechmitteitung zum Anzeigan einer vorausliegenden 
Stracke oder rum Anzeigan einer Ankunft, die an elnem 
Punkt einer eingestelften Fahrtstrecka mitzuteilen ist, wobei 
Sprechinformation durch dessen Stauerabschnitt (7) mitge- 
teilt wird, und es erzeugt einen Mitteilungssatz aus einer 
Tabeile (32), die ein Satzmuster entsprechend dem Konzept 
alner Sprechmittailung definiert, und es ist eine Vprrichtung 
(1) zum Speichern von Sprechwellenforminformation vorge- 
sehen, mit Hilfe aines abnehmbaren Sprechinformations- 
Speicherabschnltts. Demnach konnen die Veranderungen 
das Satzmusters der Sprschmltteilungen usw. einfach 
durchgefuhrt warden, ohne daB eine Veranderung des 
Programms des Gerats erfolgt. 
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Beschreibung 



Diese Erfindung betrifft ein Autonavigationsgerat, 
insbesondere ein Autonavigationsgerat zum Lenken ei- 
nes sich bewegenden Fahrzeugkorpers bzw. Korpers, 5 
beispielsweise eines Autos entlang dessen Fahrtstrecke 
auf einer StraBenkarte, die vorab mit digitalisierten 
Kartendaten eingestellt wird, indem danri, wenn es er- 
forderlich 1st, eine Information uber eine Sprechmittei- 
lungerfolgt. 10 

Die Fig. 44 zeigt ein Blockschaltbild zum Darstellen 
des Plans fur den Aufbau eines gebrauchlichen Autona- 
vigationsgerats, wie es beispielsweise in der. veroff ent- 
lichten japanischen nicht gepruften Patentanmeldung 
Nr. 96389/94 (Tokkai-Hei 6—96389) beschrieben ist In 15 
dieser Figur bezeichnet das Bezugszeichen 401 einen 
Dateninformations-Speicherabschnitt; das Bezugszei- 
chen 402 kennzeichnet einen Streckeneinstellabschnitt 
zum Einstellen einer Fahrtstrecke zwischen zwei Punk- 
ten auf einer Karte; das Bezugszeichen 403 kennzeich- 20 
net einen Momentanpositions-Erfassungsabschnitt zum 
Erfassen der momentanen Position eines sich bewegen- 
den K6rpers, in dem das Autonavigationsgerat instal- 
liert ist; das Bezugszeichen 404 kennzeichnet einen 
Sprechmitteilungs-Erzeugungsabschnitt zum Erzeugen 25 
einer Sprechmitteilung (oder eines Fuhrungssatzes) in 
Hinblick auf eine vorgegebene Position auf einer Fahrt- 
strecke, die durch den Streckeneinstellabschnitt 402 mit 
digitalisierten Kartendaten eingestellt wird, und zum 
Obertragen der Sprechmitteilung mit einem vorgegebe- 30 
nen zeitlichen Bezug auf die momentane Position des 
sich bewegenden K6rpers und dessen Fahrtstrecke; das 
Bezugszeichen 405 kennzeichnet einen Sprechsignal- 
Syntheseabschnitt zum Synthetisieren eines Sprechsi- 
gnals entsprechend der Sprechmitteilung, die von dem 35 
Sprechmitteilungs-Erzeugungsabschnitt 404 erzeugt 
wird; und das Bezugszeichen 406 kennzeichnet einen 
Anzeigeabschnitt zum Anzeigen der Karte, der momen- 
tanen Position und der Fahrtstrecke. 

Nachdem der Streckeneinstellabschnitt 402 eine 40 
Fahrtstrecke von einem Startpunkt zu einem Zielpunkt 
eingestellt hat, erzeugt der Sprechmitteilungs-Erzeu- 
gungsabschnitt 404 wahrend des Betriebs Sprechmittei- 
lungen in Hinblick auf jede der mehreren Kreuzungen 
der Fahrtstrecke. Beim Erzeugen von Sprechmitteilun- 45 
gen benOtzt der Sprechmitteilungs-Erzeugungsab- 
schnitt 404 im wesentlichen Sprechmitteilungen vom 
festgelegten Typ, obgleich diese in einigen Fallen unter 
Beachtung des zurtickliegenden Fahrtablaufs an Kreu- 
zungen verandert werden Nach dem Erzeugen von 50 
Sprechmitteilungen in Hinblick auf die Kreuzungen der 
Fahrtstrecke ubertragt der Sprechmitteilungs-Erzeu- \ 
gungsabschnitt 404 diese mit einer vorgegebenen Zeit- 
einteilung, die zusammen mit der Information in Hin- 
blick auf die Fahrtstrecke eingegeben wird, sowie die 55 
momentane Position, die durch den Momentanposition- 
Erfassungsabschnitt 403 erfaBt wird. Zum Synchrony ie- 
ren des Obertragens der. Sprechmitteilungen dient der 
Zeitpunkt, in dem der sich bewegende Korper an Posi- 
tionen ankommt, die eine vorgegebene Distanz vor je- 60 
der der Kreuzungen der Fahrtstrecke liegen. 

Wie oben beschrieben, lenkt das gebrauchliche Auto- 
navigationsgerat einen sich bewegenden Korper durch 
Erzeugung von Sprechmitteilungen, die Kreuzungen 
entlang einer eingestellten Fahrtstrecke betreffen, da- 65 
mit ein Lenken des sich bewegenden Korpers uber 
Sprechinformationen erfolgt, sowie durch Bereitsteilen 
von Sprechsignalen entsprechend der Sprechmitteilun- 



gen fur einen Autofahrer des sich bewegenden Korpers 
als Stimme mit vorgegebener Synchro nisierung. 

Das gebrauchliche Autonavigationsgerat ist so aufge- 
baut, daB Sprechmitteilungen mit Hilfe von Software 
erzeugt werden. Demnach ist es erforderlich, daB zu- 
grundeliegende Programm in dem Fall zu verandern, in 
dem sich die Satzmuster der Sprechmitteilungen veran-. 
dern und wenn Sprechmitteilungen in andere Sprachen 
ubersetzt werden. Demnach besteht ein Problem darin, 
daB es lange dauert, ein Produkt zu entwickeln. 

Bei dem gebrauchlichen Autonavigationsgerat er- 
folgt eine Veranderung der Sprechmitteilungen auf- 
grund einer genauen Betrachtung des zuruckliegenden 
Fahrtablaufs an Kreuzungen, jedoch ist es fur Normal- 
faHe so aufgebaut, daB es Sprechmitteilungen vom fest • 
vorgegebenen Typ mit fester Zeiteinteilung ausgibt 
Demnach besteht ein Problem darin, daB seibst unnoti- 
ge Information an einen Autofahrer des sich bewegen- 
den Korpers iibertragen wird, wobei die Information 
zum Oberpriifen des sicheren Fahrens dienen kann. 

Im Hinblick auf die vorhergehenden Erlauterungen 
besteht eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung in der 
Schaffung eines Autonavigationsgerates, das in der- La- 
ge ist, Satzmuster von Sprechmitteilungen zu verandern 
und diese in andere Sprachen zu ubersetzen, ohne daB 
eine Veranderung von dessen Programm erforderlich 
ist 

Eine weitere Aufgabe der vorliegenden Erfindung be- 
steht in der Schaffung eines Autonavigationsgerates, 
das in der Lage ist, ein sichereres Fahren dadurch zu 
gewahrleisten, daB Informationen liber Sprechmittei- 
lungen entsprechend der Entfernung zu einer Kreuzung 
und der Art der Kreuzung erfolgen. 

Es ist ferner eine Aufgabe der vorliegenden Erfin- 
dung ein Autonavigationsgerat zu schaffen, das in der 
Lage ist, einen von dem Autofahrer des sich bewegen- 
den Korpers auf einer StraBenkarte wahrend des Fah- 
rens beliebig eingestellten Punkt zu finden. 

GemaB dem ersten Aspekt der vorliegenden Erfin- 
dung wird zum Losen der oben genannten Aufgaben ein 
Autonavigationsgerat geschaffen, enthaltend eine ab- 
nehmbare Sprechinformations-Speichervorrichtung 
zum Speichern von mehreren Sprechmitteilungs-Mu- 
sterkodes, die jeweils mehreren Sprechmitteilungsbe- 
griffen (Sprechmitteilungskonzepten) entsprechen, die 
einem Autofahrer eines sich bewegenden Korpers mit- 
zuteilen sind, und zum Speichern mehrerer Sprechwel- 
lenformdaten, die jeweils den mehreren Sprechmittei- 
lungs-Musterkodes entsprechen, und eine Steuervor- 
richtung zum Bestimmen mindestens eines Sprechinfor- 
mationspunktes entlang einer durch eine Streckeneuv 
stellvorrichtung eingestellten Fahrtstrecke auf der 
Grundlage der erfaBten momentanen Position des sich 
bewegenden Korpers und der digitalisierten Kartenda- 
ten und eines Konzepts einer Sprechmitteilung, die an 
dem Punkt mitzuteilen ist, sowie zum Auslesen eines 
Sprechmitteilungs-Musterkodes aus der Sprechinfor- 
mations-Speichervorrichtung entsprechend dem Kon- 
zept einer vorbestimmten Sprechmitteilung und zum 
Ausgeben eines Befehls zum Auslesen eines Sprechwel- 
lenformdatums, entsprechend dem Sprechmitteilungs- 
Musterkode. 

Wie oben angegeben, speichert bei dem Autonaviga- 
tionsgerat gemaB dem ersten Aspekt der vorliegenden 
Erfindung die abnehmbare Sprechinformations-Spei- 
chervorrichtung mehrere Sprechinformations-Muster- 
kodes,.die jeweils den mehreren Sprechmitteilungskon- 
zepten entsprechen, die dem Autofahrer des sich bewe- 
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genden Korpers mitzuteilen sind, und speichert jeweils 
die mehreren Sprechweilenformdaten entsprechend 
den mehreren Sprechmitteilungs-Musterkodes. Insbe- 
sondere werden lediglich die Konzepte der mitzuteilen- 
den Sprechmitteiliingen durch das entsprechende Pro- 
gramm erzeugt, und Sprachmuster entsprechend der 
Konzepte der Sprechmitteilimgen werden in einer ab- 
nehmbaren Sprechinformations-Speichervorrichtung 
wie einem CD-ROM und einem magnetischen Speicher- 
rnedium in Form einer Tabelle gespeichert Zudem be- 
stimmt die Steuervorrichtung mindestens einen Sprech- 
informationspunkt entlang einer durch die Streckenein- 
stellvorrichtung bestimmten Fahrtstrecke auf der 
Grundlage der erfaBten momentanen Position des sich 



ten Punkts erreicht, der Autofahrer den eingestellten 
Punkt wahrend des Fahrens leicht finden, beispielsweise 
aufgrund der Sprechinforrnation der Richtung des ein- 
gestellten Punkts sowie der Tatsache der gleichzeitigen 
5 Annaherung. 

GemaB dem dritten Aspekt der vorliegenden Erfin- 
dung wird ein Autonavigationsgerat geschaffen, enthal- 
tend eine Zielkreuzungs-Erfassungsvorrichtung zum 
Erfassen einer Kreuzung entlang der Fahrtstrecke, auf 
io die durch Sprechinforrnation zu fuhren ist, und einer 
Fortbewegungsrichtung von der Kreuzung auf die mit 
Sprechinforrnation hinzufuhren ist, wobei eine Steuer- 
vorrichtung eine Anweisungsvorrichtung zum Berech- 
nen einer Distanz zwischen der Kreuzung, auf die durch 



bewegenden Korpers und der digitalisierten Kartenda- 15 Sprechinforrnation hinzufuhren ist, und eine erfaBten 



ten, die in einer Karteriinformations-Speichervorrich- 
tung abgelegt sind, sowie ein Konzept einer an diesem 
Punkt mitzuteilenden Sprechmitteilung, und ferner tiest 
sie einen Sprechmitteilungs-Musterkode entsprechend 



momentanen Position des sich bewegenden . Korpers 
und zum Anweiseh einer Sprechmitteilungs-Informa- 
tionsvorrichtung zum Auswahlen eines Sprechmittei- 
lungskonzepts zum Anzeigen einer Distanz bis zu der 



dem Konzept der bestimmten Sprechmitteilung aus der 20 Kreuzung, auf die durch Sprechinforrnation hinzufuhren 



Sprechinformations-Speichervorrichtung aus. Anschlie- 
Bend gibt die Steuervorrichtung einen Befehl zum Aus- 
lesen des Sprechwellenformdatums entsprechend dem 
Sprechmitteilungs-Musterkodes aus, damit der Auto- 



ist, und einer Fortbewegungsrichtung von der Kreu- 
zung, auf die durch Sprechinforrnation hinzufuhren ist, 
wenn die berechnete Distanz innerhalb einer vorgege- 
benen Distanz liegt, und zum Auswahlen eines Sprech- 



fahrer des sich bewegenden Korpers iiber Sprache in- 25 mitteilungskonzepts zum Anzeigen der Auswirkung des 



Folgens einer StraBen, auf der der bewegliche Korper 
fahrt, wenn die berechnete Distanz die vorgegebene 
Distanz iiberschreitet, und zum Auslesen eines entspre- 
chenden Sprechwellenformdatums. 

Wie oben angegeben erfaBt bei v dem Autonaviga- 
tionsgerat gemaB dem dritten Aspekt der vorliegenden 
Erfindung die ZielkreuzungSrErfassungsvorrichtung ei- 
ne Kreuzung entlang einer Fahrtstrecke, auf die durch 
Sprechinforrnation hinzufuhren ist, fund eine Fortbewe- 



formiert wird. Demnach ist es einfach mdglich, durch 
Sprache zu lenken, mit Hilfe von Sprechmitteilungen 
mit unterschiedlichen Satzmustern oder Sprechmittei- 
lungen, die in Fremdsprachen iibersetzt werden, indem 
der Inhalt der in der Sprechinformations-Speichervor- 30 
richtung abgelegten Sprechmitteilungen verandert 
wird, ohne einer Veranderung des Programms. 

GemaB dem zweiten Aspekt der vorliegenden Erfin- 
dung wird ein Autonavigationsgerat geschaffen, enthal- 

tend eine Punkteinstelivorrichtung zum Einstellen eines 35 gungsrichtung von der Kreuzung, auf die durch Sprech- 
bestimmten Punkts an einer beliebigen Stelle einer Kar- information hinzufQhren ist. Zudem- berechnet die Steu- 
te, ftir die digitalisierte Kartendaten vorliegen, durch ervorrichtung die Distanz zwischen der Kreuzung, auf 
Eingabe eines Autofahrers eines sich bewegenden Kor- die durch Sprechinforrnation hinzufuhren ist, und der 
pers, wobei eine Steuervorrichtung eine Befehlsvorrich- erfaBten momentanen Position des sich bewegenden 
tung enthalt, zum Berechnen einer Distanz zwischen 40 Korpers und wahlt ein Sprechmitteilungskonzept zum 
einer erfaBten momentanen Position des sich bewegen- Anzeigen der Distanz bis zu der Kreuzung aus, auf die 
den Korpers und dem eingestellten Punkt und zum An- durch Sprechinforrnation hinzufuhren ist, sowie der 
weisen einer Sprechmitteilungs-Informationsvorrich- Fortbewegungsrichtung von der Kreuzung, auf die 
tung, damit eine Richtung von dem eingestellten Punkt durch Sprechinforrnation hinzufuhren ist, wenn die be- 
zu der Fortbewegungsrichtung des sich bewegenden 45 rechnete Distanz innerhalb einer vorgegebenen Distanz 
Korpers bestimmt wird, wenn die berechnete Distanz liegt, und sie wahlt ein Sprechmitteilungskonzept aus 
innerhalb einer vorbestimmten Distanz liegt und zum . zum Anzeigen der Auswirkung des Folgens einer Stra- 
Auswahlen eines Sprechmitteilungskonzep ts in Abhan- Be, auf der der bewegliche Korper fahrt, wenn die be- 
gigkeit von der Richtung zum Auslesen eines entspre- rechnete Distanz die vorbestimmte Distanz iibersteigt 

50. Demnach kann sich der Autofahrer des sich bewegen- 
den Korpers oder dergleichen auf das Fahren konzen- 
trieren, ohne daB er momehtan unnotige Information 
hort, und ein sichereres Fahren wird ermoglicht 

GemaB dem vierten Aspekt der vorliegenden Erfin- 
vorliegen, durch eine Eingabe des Autofahrers des sich 55 dung wird ein Autonavigationsgerat geschaffen, des sen 
bewegenden Korpers. Zudem berechnet die Steuervor- Steuervorrichtung eine Anweisungsvorrichtung zum 
richtung eine Distanz zwischen der erfaBten momenta- ' Beurteilen der Tatsache enthalt, ob eine vor der mo- 
nen Position des sich bewegenden Korpers und dem inentan erfaBten Position eines sich bewegenden Kor- 
eingesteUten Punkt und bestimmt die Richtung von dem pers liegende Kreuzung eine Kreuzung ist, an der eine 
eingestellten Punkt zu der Fortbewegungsrichtung des 60 StraBe iiber eine ZufahrtsstraBe abzweigt oder nicht, 
sich bewegenden Korpers, wenn die berechnete Distanz auf der Grundlage der digitalisierten Kartendaten, einer 
innerhalb einer vorgegebenen Distanz liegt Zudem mit einer Fahrtstrecken-Einstellyorrichtung eingestell- 
weist die Steuervorrichtung die SprechmitteOungs-In- ten Fahrtstrecke und der momentanen Position, sowie 
formationsvorrichtung so an, daB eine Auswahl eines zum Anweisen einer Sprechmitteilungs^Informations- 
Sprechmitteilungskonzepts entsprechend der Richtung 65 vorrichtung den Zeitpunkt der Information mit einer 
erfolgt, und zwar zum Auslesen eines entsprechenden Sprechmitteilung fruher als bei einer gewohnlichen 
Sprechwellenformdatums.' Demnach kann dann, wenn Kreuzung zu iegen, und zum Auswahlen eines Sprech- 
der sich bewegende Korper die Nahe des fest eingesteil- mitteilungskonzepts mit einer Sprechinforrnation, die 



chenden Sprechwellenformdatums. 

Wie oben beschrieben wird bei dem Autonavigations- 
gerat gemaB dem zweiten Aspekt der vorliegenden Er- 
findung ein beliebiger Punkt an einer beliebigen Stelle 
auf der Karte eingestellt, wo digitalisierte Kartendaten 
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die Auswirkung des Fahrens uber eine ZufahrtsstraBe 
anzeigt, damit ein entsprechendes Sprechwellenformda- 
tum im Fall der Kreuzung ausgewahlt wird, bei der sich 
eine StraBe uber eine ZufahrtsstraBe verzweigt. 

Wie oben angegeben beurteilt bei dera Autonaviga- 
tionsgerat gemaB dem vierten Aspekt der vorliegenden 
Erfindung die Steuervorrichtung, ob die vor einer mo- 
mentan erfaBten Position eines sich bewegenden Kdr- 
pers liegende Kreuzung eine Kreuzung ist, bei der eine 
StraBe uber eine ZufahrtsstraBe abzweigt oder nicht, 
auf der Grundlage digitalisierter Kartendaten, einer ein- 
gestellten Fahrtstrecke und der momentanen Position, 
und verlegt den Zeitpunkt der Information mit einer 
Sprechmitteilung auf einen frtiheren Zeitpunkt als bei 
einer gewohnlichen Kreuzung und wahlt ferner ein 
Sprechmitteilungskonzept mit einer Sprechinformation 
zum Anzeigen der Auswirkung des Fahrens entlang ei- 
ner Zufahrtsstrecke in dem Fall einer Kreuzung aus, bei 
der sich eine StraBe uber eine ZufahrtsstraBe gabelt 
Entsprechend kann der Autofahrer eines sich bewegen- 
den Korpers oder dergleichen sich fruher auf das Ab- 
zweigen zu einer ZufahrtsstraBe vorbereiten, was ein 
sichereres Fahren ermdglicht 

Entsprechend dem funften Aspekt der vorliegenden 
Erfindung wird ein Autonavigationsgerat geschaffen, in- 
dem die Steuervorrichtung eine Befehlsvorrichtung 
zum Anweisen einer Sprechmitteilungs-Informations- 
vorrichtung derart enthalt, daB ein Sprechmitteilungs- 
konzept ausgewahlt wird, das die Auswirkung des Ab- 
biegens nach rechts oder links anzeigt, wenn ein sich 
bewegender Korper nach rechts oder links an einer 
Kreuzung abbiegen muB, die vor der momentanen Posi- 
tion des sich bewegenden Korpers entlang von dessen 
Fahrtroute liegt, und damit ein Warnlaut ausgewahlt 
wird, wenn der sich bewegende Korper sich gerade fort- 
bewegt, und damit ein entsprechendes Sprechweilen- 
formdatum ausgewahlt wird. 

Wie oben angegeben wahlt die Steuervorrichtung des 
Autonavigationsgerates gemaB dem funften Aspekt der 
vorliegenden Erfindung ein Sprechmitteilungskonzept 
zum Anzeigen des Effekts des Abbiegens nach rechts 
oder nach links aus, wenn der sich bewegende Korper 
nach rechts oder links an einer vor der momentanen _ 
Position des sich bewegenden Korpers entlang der 
Fahrtroute desselben liegenden Kreuzung abbiegen 
muB, und wahlt einen Warnlaut aus, wenn sich der be- 
wegende Korper gerade fortbewegt Demnach kann der 
Autofahrer des sich bewegenden Korpers oder derglei- 
chen die Kreuzung bestatigen und kann sich auf das 
Fahren ohne die Wahrnehmung unnotiger Information 
konzentrieren. Demnach wird ein sichereres Fahren er- 
moglicht. 

GemSB dem sechsten Aspekt der vorliegenden Erfin- 
dung wird ein Autonavigationsgerat geschaffen, enthal- 
tend eine Steuervorrichtung zum Berechnen einer Di- 
stanz zwischen einer erfaBten momentanen Position ei- 
nes sich bewegenden Korpers und einem eingesteluen 
Punkt, sowie zum Bestimmen der Richtung von dem 
eingestellten Punkt zu der Fortbewegungsrichtung des 
sich bewegenden K6rpers, wenn die berechnete Distanz 
innerhalb einer vorbestimmten Distanz liegt, damit ein 
Befehl zum Auswahlen einer Sprechmitteilung entspre- 
chend der vorbestimmten Richtung an eine Sprechmit- 
teilungs-Informationsvorrichtung ausgegeben wird. 

Wie oben angegeben erfolgt bei dem Autonaviga- 
tionsgerat gemaB dem sechsten Aspekt der vorliegen- 
den Erfindung ein Einstellen eines beliebigen Punkts an 
einer beliebigen Stelle der Karte fur die digitalisierte 
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Kartendaten vorliegen durch die Eingabe eines Auto- 
fahrers des sich bewegenden Korpers. Zudem berech- 
net die Steuervorrichtung die Distanz zwischen der er- 
faBten momentanen Position des sich bewegenden Kor- 
pers und dem eingestellten Punkt und bestimmt (die 
Richtung von dem eingestellten Punkt zu der Fortbewe- 
gungsrichtung des sich bewegenden Korpers, wenn die 
berechnete Distanz innerhalb einer vorgegebenen Di- 
stanz liegt Zudem wahlt die Steuervorrichtung eine 
Sprechmitteilung entsprechend der bestimmten Rich- 
tung aus. Demnach kann der Autofahrer dann, wenn 
sich der bewegende Korper in die Nahe des eingestell- 
ten Punkts bewegt, den eingestellten Punkt wahrend des 
Fahrens leicht finden, beispielsweise durch die Sprech- 
information der Richtung des eingestellten Punkts und" 
zudem aufgrund der Tatsache der gleichzeitigen Anna- 
herung. 

GemaB dem siebten Aspekt der vorliegenden Erfin- 
dung wird ein Autonavigationsgerat geschaffen, enthal- 
tend eine Zielkreuzungs-Erfassungsvorrichtung zum 
Erfassen einer Kreuzung entlang einer Fahrtstrecke, auf 
die durch Sprechinformation hinzufiihren ist, und einer 
Fortbewegungsrichtung von der Kreuzung, auf die 
durch Sprechinformation hinzufiihren ist, und eine Steu- 
ervorrichtung zum Berechnen einer Distanz zwischen 
der Kreuzung, auf die durch Sprechinformation hinzu- 
fiihren ist, und einer erfaBten momentanen Position des 
sich bewegenden Korpers und zum Ausgeben eines Be- 
fehls zum Auswahlen einer Sprechmitteilung fur das 
Anzeigen einer Distanz bis zu der Kreuzung, zu der mit 
Sprechinformation hingefiihrt werden soli, und einer 
Fortbewegungsrichtung von der Kreuzung, auf die 
durch Sprechinformation hingefiihrt werden soli, wenn 
eine berechnete Distanz innerhalb einer vorgegebenen 
Distanz liegt, und zum Ausgeben einer Sprechmittei- 
lung zum Anzeigen der Auswirkung des Fahrens ent- 
lang einer StraBe, auf der der sich bewegende Korper 
fahrt, wenn die berechnete Distanz die vorgegebene 
Distanz ubersteigt, und zwar an eine Sprechmitteiiungs- 
Informationsvorrichtung. 

Wie oben angegeben erfaBt bei dem Autonaviga- 
tionsgerat gemaB dem siebten Aspekt der vorliegenden 
Erfindung die Zieikreuzungs-Erfassungsvorrichtung ei- 
ne Kreuzung entlang einer Fahrtstrecke, auf die durch 
Sprechinformation hinzufiihren ist, und eine Fortbewe- 
gungsrichtung von der Kreuzung, auf die durch Sprech- 
information hinzufiihren ist, auf der Grundlage von digi- 
talisierten Kartendaten und der Fahrtstrecke, die durch 
eine Streckeneinstellvorrichtung eingestellt wircL Zu- 
dem berechnet die Steuervorrichtung die Distanz zwi- 
schen der Kreuzung, auf die durch Sprechinformation 
hinzufiihren ist, und der erfaBten momentanen Position 
und wahlt eine Sprechmitteilung aus, zum Anzeigen ei- 
ner Distanz bis zu der Kreuzung, auf die durch Sprech- 
information hinzufiihren ist, und der Fortbewegungs- 
richtung von der Kreuzung, auf die durch Sprechinfor^ 
mation hinzufiihren ist, wenn die berechnete Distanz 
innerhalb einer vorgegebenen Distanz liegt, und ferner 
wahlt sie eine Sprechmitteilung aus zum Anzeigen der 
Auswirkung des Fahrens entlang der StraBe, auf der der 
sich bewegende Korper fahrt, wenn die berechnete Di- 
stanz die vorgegebene Distanz uberschreitet. Demnach 
kann sich der Autofahrer eines sich bewegenden Kor- 
pers oder dergleichen auf das Fahren konzentrieren, 
ohne daB er momentan unwichtige Information hort, 
und ein sichereres Fahren wird ermoglicht. 

GemaB dem achten Aspekt der vorliegenden Erfin- 
dung wird ein Autonavigationsgerat geschaffen, enthal- 



DE 195 4< 

7 

tend eine Steuervorrichtung zum Beurteilen, ob eine vor 
einer momentan erfaBten Position eines sich bewegen- 
den Korpers liegende Kreuzung eine Kreuzung ist, an 
der eine StraBe uber eine ZufahrtsstraBe abzweigt oder 
nicht, auf der Grundlage von digitalisierten Kartenda- 5 
ten, einer Fahrtstrecke, die von einer Fahrtstrecken-Ein- 
stellvorrichtung eingestelJt wird, und der momentanen 
Position, und zum Ausgeben eines Befehls zum Nach- 
Vorne-Verschieben des Zeitpunktes der Information 
mit einer Sprechmitteilung, friiher als bei einer gewohn- 10 
lichen Kreuzung, und zum Auswahlen einer Sprechmit- 
teilung mit einer Sprechinformation zum Anzeigen der 
Auswirkung des Fahrens uber eine ZufahrtsstraBe im 
Fall einer Kreuzung, bei der eine StraBe uber eine Zu- 
fahrtsstraBe abzweigt, und zwar an eine Sprechmittei- 15 
lungs-Informationsvorrichtung. 

Wie oben angegeben beurteilt bei dem Autonaviga- 
tionsgerat gemaB dem achten Aspekt der vorliegenden 
Erfindung die Steuervorrichtung, ob eine vor der mo- 
mentan erfafiten Position des sich bewegenden Korpers 20 
liegende Kreuzung eine Kreuzung ist, an der eine Stra- 
Be uber eine ZufahrtsstraBe abzweigt oder nicht, auf der 
Grundlage von digitalisierten Kartendaten, einer Fahr- 
strecke, die durch die Fahrtstrecken-Einstellvorrichtung 
eingestellt wird, und der momentanen Position, und ver- 25 
schiebt den Zeitpunkt der Information mit einer Sprech- 
mitteilung nach vorne, friiher als bei einer gewdhnlichen 
Kreuzung, und wahlt ferner eine Sprechmitteilung mit 
der Sprechinformation aus, mit der die Auswirkung des 
Fahrens uber die ZufahrtsstraBe in dem Fall der Kreu- 30 
zung angezeigt wird, bei der eine StraBe uber eine Zu- 
fahrtsstraBe abzweigt Entsprechend kann sich der Au- 
tofahfer eines sich bewegenden Korpers oder derglei- 
chen auf das Abbiegen bei einer ZufahrtsstraBe friiher 
vorbereiten, damit ein sichereres Fahren ermoglicht 35 
wird. 

GemaB dem neunten Aspekt der vorliegenden Erfin- 
dung wird ein Autonavigationsgerat geschaffen, enthal- 
tend eine Steuervorrichtung zum Ausgeben eines Be- 
fehls zum Auswahlen einer Sprechmitteilung zum An- 40 
zeigen der Auswirkung des Abbiegens nach rechts oder 
links, wenn ein sich bewegender Korper an einer vor der 
momentanen Position des beweglichen Kdrpers an des- 
sen Fahrtstrecke liegender Kreuzung nach rechts oder 
links abbiegen muB, und zum Auswahlen eines Warn- 45 
lauts, wenn der sich bewegende Korper geradeaus fah- 
ren soli,, und zwar an eine Sprechmitteilungs-Informa- 
tionsvorrichtung. 

Wie oben angegeben wahlt bei dem Autonavigations- 
gerat gemaB dem neunten Aspekt der vorliegenden Er- 50 
findung die Steuervorrichtung eine . Sprechmitteilung 
aus, zum Anzeigen der Auswirkung des Abbiegens nach 
rechts oder links, wenn ein sich bewegender Korper an 
einer vor der momentanen Position des sich bewegen- 
den K6rpers an dessen Fahrtstrecke liegender Kreu- 55 
zung nach rechts oder links abbiegen muB, und gibt 
einen Warnlaut aus, wenn sich der bewegende. Korper 
geradeaus fahren soli. Demnach kann der Autofahrer 
des sich bewegenden Kdrpers oder dergleichen die 
Kreuzung bestatigen und kann sich auf das Fahren ohne 60 
das Hdren unndtiger Information konzentrieren. 

Ein vollstandigeres Verstandnis weiterer Aufgaben 
und Vorteile der vorliegenden Erfindung ergibt sich aus 
der nachfolgenden detaillierten Beschreibung im Zu- 
sammenh'ang rnit der beiliegenden Zeichriung. Es ver- 
steht sich jedoch ausdriicklich yon selbst, daB die Zeich- 
nungen lediglich dem Zweck der Darsteilung und nicht 
dem Zweck der Definition der Grenzen der Erfindung 
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dient; es zeigen: 

• Fig. 1 ein Blockschaltbild zum Darstellen des Aufbaus 
des Autonavigationsgerates gemaB einer Ausfuhrungs- 
form der vorliegenden Erfindung; 

Fig. 2 ein Diagramm zum Darstellen des Aufbaus der 
digitalisierten Kartendaten des in Fig. 1 gezeigten Au- 
toriavigatio nsger a tes ; 

Fig. 3(a) und Fig. 3(b) jeweils ein Diagramm zum Dar- 
stellen des Aufbaus des Kreuzungsdatums-Datensatzes 
und des Aufbaus des StraBendatums-Datensatzes zum 
Bilden der in Fig. 2 gezeigten digitalisierten Kartenda- 
ten; 

Fig. 4 ein Diagramm zum Darstellen der Sprechwel- 
lenformdaten des in Fig. I gezeigten Autonavigations- 
gerates; 

Fig. 5(a) und Fig. 5(b) jeweils ein Diagramm zum Dar- 
stellen des Aufbaus des Sprechwellenformdaten-Hand- 
habungsdatensatzes und des Aufbaus der digitalisierten 
Wellenformdaten zum Bilden der in Fig. 4 gezeigten 
Sprechwellenformdaten; 

Fig. 6 ein Diagramm zum Darstellen des Aufbaus der 
Konzeptmitteilungstabelie des in Fig. .1 gezeigten Auto- 
navigationsgerates; 

Fig. 7 ein Diagramm zum Darstellen des Aufbaus der 
Konzeptmitteilungs-MustertabeDe zum Aufbauen der 
in Fig. 6 gezeigten Konzeptmitteilungstabelie; 

Fig. 8 ein. Diagramm zum Darstellen des Aufbaus der 
Wiedergewinnungstabelle, die die in. Fig. 6 gezeigte 
Konzeptmitteilungstabelie bildet; 

Fig. 9 ein Diagramm zum Darstellen des Aufbaus des 
Wiedergewinnungstabelle-Handhab.ungsdatensatzes 
zum Bilden der in Fig. 8 gezeigten Konzepttabelle; 

Fig. 10 ein Diagramm zum Darstellen des Aufbaus 
des Wiedergewinnungstabelle- Handhabungsdatensat- 
zes zum Bilden der in Fig. 8 gezeigten Konzepttabelle; 

Fig. 11 ein Diagramm zum Darstellen eines Beispiels 
einer Fahrtstrecke des in Fig. 1 gezeigten Autonaviga- 
tionsgerates; 

Fig. 12 ein FluBdiagramm zum Darstellen des Ablaufs 
des Prozesses, der in dem in Fig. 1 gezeigten Autonavi- 
gationsgerat eingesetzt wird; 

Fig. 13 ein FluBdiagramm zum Darstellen des Prozes- 
ses zum Erzeugen einer Mitteilung in dem Autonaviga- 
tionsgerat nach Fig. 12 in detaillierterer Form; 

Fig. 14 ein Blockschaltbild zum Darstellen des Auf- 
baus des Autonavigationsgerates gemaB einer anderen 
Ausfuhrungsform der vorliegenden Erfindung; 

Fig. 15 ein Diagramm zum Darstellen des Aufbaus 
der digitalisierten Kartendaten in dem in Fig. 14 gezeig- 
ten Autonavigationsgerat; 

Fig. 16(a) und Fig. 16(b) sind jeweils Diagramme zum 
Darstellen des Aufbaus des Kreuzungsdatums-Daten- 
satzes und cies Aufbaus des StraBendatumsrDatensatzes 
zum Bilden der in Fig. 15 gezeigten digitalisierten Kar- 
tendaten; ■ 

Fig. 17(a), 17(b) und 17(c) sind jeweils Diagramme 
zum Darstellen des Aufbaus der Sprechwellenformda- 
ten, des Aufbaus des Sprechwellenformdaten-Handha- 
bungsdatensatzes und des Aufbaus der digitalisierten 
Wellenformdaten des in Fig. 14 gezeigten Autonaviga- 
tionsgerates, wobei die bei den letzteren die Sprechwel- 
lenformdaten darstellen; 

Fig. 18 ist ein Beispiel fur eine mit dem in Fig. 14 
gezeigten Autonavigationsgerat angezeigte Karte; 
65 Fig. 19 ist ein Diagramm zum Darstellen eines Pro- 
zesses des in Fig. 14 gezeigten Autonavigationsgerates; 
Fig. 20 ist ein Diagramm zum Darstellen des Aufbaus 
. der Tabelle, mit der die Entsprechungen zwischen Win- 
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kel und Klassifikationen von Sprechwellenformen in 
dem in Fig. 14 gezeigten Autonavigationsgerat darge- 
stellt werden; 

. Fig. 21 ist ein FluBdiagramm zum Darstellen des Ab- 
laufs des in dem in Fig. 14 gezeigten Autonavigations- 
gerat eingesetzten Prozesses; 

Fig. 22 ist ein Blockschaltbild zum Darstellen des Auf- 
baus des Autonavigationsgerates gemaB einer weiteren 
Ausfiihrungsform der vorliegenden Erf indung; 

Fig. 23 ist ein Diagramm zum Darstellen des Aufbaus 
der digitalisierten Kartendaten in dem in Fig. 22 gezeig- 
ten Autonavigationsgerat; 

Fig. 24(a) und Fig. 24(b) sind jeweils Diagramme zum 
Darstellen des Aufbaus des Kreuzungsdatum-Datensat- 
zes und des Aufbaus des StraBendatums-Datensatzes 
zum Bilden der in Fig. 23 gezeigten digitalisierten Kar- 
tendaten; 

Fig. 25(a), 25(b) und 25(c) sind jeweils Diagramme 
zum Darstellen des Aufbaus der Sprechwellenformda- 
ten, des Aufbaus des SprechweUenformdaten-Handha- 
bungsdatensatzes und des Aufbaus der digitalisierten 
Wellenformdaten des in Fig. 22 gezeigten Autonaviga- 
tionsgerates, wobei die beiden letzteren die Sprechwel- 
lenformdaten bilden; 

Fig. 26 ist ein Diagramm zum Darstellen des Aufbaus 
der Tabelle, mit der in dem in Fig. 22 gezeigten Autona- 
vigationsgerat die Entsprechung zwischen Fortbewe- 
gungsrichtungen und Klassifikationen von Sprechwel- 
lenformen dargestellt wird; 

Fig. 27 ist ein Diagramm zum Darstellen eines Ab- 
schnittes eines Beispiels einer Fahrtstrecke bei dem in 
Fig. 22 gezeigten Autonavigationsgerat; 

Fig. 28 ist ein FluBdiagramm zum Darstellen des Ab- 
Iaufs des Prozesses bei dem in Fig. 22 gezeigten Auto- 
navigationsgerat beniitzt wird; 

Fig. 29 ist ein Blockschaltbild zum Darstellen des Auf- 
baus des Autonavigationsgerates gemaB einer zusatzli- 
chen weiteren Ausfiihrungsform der vorliegenden Er- 
findung; 

Fig. 30 ist ein Diagramm zum Darstellen des Aufbaus 
der digitalisierten Kartendaten bei dem in Fig. 29 ge- 
zeigten Autonavigationsgerat; 

Fig. 31(a) und Fig. 31(b) sind jeweils Diagramme zum 
Darstellen des Aufbaus des Kreuzungsdatums-Daten- 
satzes und des Aufbaus des StraBendatums-Datensat- 
zes, die die in Fig. 30 gezeigten digitalisierten Kartenda- 
ten bilden; 

Fig. 32(a), Fig. 32(b) und Fig. 32(c) sind jeweils Dia- 
gramme zum Darstellen des Aufbaus der Sprechwellen- 
formdaten, des Aufbaus des Sprechwellenformdaten- 
Handhabungsdatensatzes und des Aufbaus der digitali- 
sierten Wellenformdaten bei dem in Fig. 29 gezeigten 
Autonavigationsgerat, wobei die beiden letzteren die 
Sprechwellenformdaten bilden; 

Fig. 33 ist ein Diagramm zum Darstellen des Aufbaus 
der Tabelle, mit der bei dem in Fig. 29 gezeigten Auto- 
navigationsgerat die Entsprechung zwischen Fortbewe- 
gungsrichtungen und Klassifikationen von Sprechwel- 
lenformen dargestellt wird; 

Fig. 34 ist ein Diagramm zum Darstellen von Beispie- 
len der Sprechinhalte, die mit der in Fig. 33 gezeigten 
Klassifikation von Sprechwellenformen gemeint sind; 

Fig. 35 ist ein Diagramm zum Darstellen des Prozes- 
ses bei einer gewohnlichen Kreuzung bei dem in Fig. 29 
gezeigten Autonavigationsgerat; 

Fig. 36 ist ein Diagramm zum Darstellen des Prozes- 
ses bei einer sich auf zwei Ebenen kreuzenden Kreu- 
zung bei dem in Fig. .29. gezeigten Autonavigationsge- 



rat; 



Fig. 37 ist ein FluBdiagramm zum Darstellen des Ab- 
laufs des Prozesses, der bei dem in Fig. 29 gezeigten 
Autonavigationsgerat beniitzt wird; 
5 Fig. 38 ist ein Blockschaltbild zum Darstellen des Auf- 
baus des Autonavigationsgerates gemaB einer zusiitzli- 
- chen weiteren Ausfiihrungsform der vorliegenden Er- 
findung; • 

Fig. 39 ist ein Diagramm zum Darstellen eines Ab~- 
io laufs der digitalisierten Kartendaten des in Fig. 38 ge- 
zeigten Autonavigationsgerates; 

Fig. 40(a) und Fig. 40(b) sind jeweils Diagramme zum 
Darstellen des Aufbaus des Kreuzungsdatums-Daten- 
satzes und des Aufbaus des StraBendatums-Datensatzes 
15 zum Bilden der in Fig. 39 gezeigten digitalisierten Kar-~ 
tendaten; 

Fig. 41(a), Fig. 41(b) und Fig. 41(c) sind jeweils Dia- 
gramme zum Darstellen des Aufbaus der Sprechwellen- 
formdaten, des Aufbaus des Sprechwellenformdaten- 
20 Handhabungsdatensatzes und des Aufbaus der digitali- 
sierten Wellenformdaten bei dem in Fig. 38 gezeigten 
Autonavigationsgerat, wobei die beiden letzteren die 
Sprechwellenformdaten darstellen; 

Fig. 42 ist ein Diagramm zum Darstellen des Aufbaus 
25 der Tabelle, mit der bei dem in Fig. 38 gezeigten Auto- 
navigationsgerat die Entsprechung zwischen Fortbewe- 
gungsrichtungen und Klassifikationen von Sprechwel- 
lenformen dargestellt wird; 

Fig. 43 ist ein FluBdiagramm zum Darstellen eines 
30 Ablaufs des Prozesses, der bei dem in Fig. 38 gezeigten 
Autonavigationsgerat beniitzt wird; und 

Fig. 44 ist ein Blockschaltbild zum Darstellen eines 
Aufbaus eines gebrauchlichen Autonavigationsgerates. 
Bevorzugte Ausfuhrungsformen der vorliegenden Er- 
35 findung werden nun detailliert unter Bezug auf . die bei- 
liegende Zeichnung erlautert. 

Ausfiihrungsform 1 

40 Die Fig. 1 zeigt ein Blockschaltbild zum schemati- 
schen Darstellen des Aufbaus des Autonavigationsgera- 
tes nach einer Ausfiihrungsform der vorliegenden Erfin- 
dung. In dieser Figur kennzeichnet das Bezugszeichen 1 
einen Karteninformations-Speicherabschnitt (oder eine 

45 Karteninformations-Speichervorrichtung) zum Spei- 
chern digitalisierten Kartendaten; das Bezugszeichen 2 
kennzeichnet einen Fahrtstreckenabschnitt (oder ein 
Fahrtstreckenvorrichtung) zum Einstellen einer Fahrt- 
strecke zwischen zwei Punkten auf einer Karte; das 

50 Bezugszeichen 3 kennzeichnet einen Momentanposi- 
tions-Erfassungsabschnitt (oder eine Momentanposi- 
tions-Erfassungsvorrichtung) zum Erfassen einer mo- 
mentanen Position eines sich bewegenden Kdrpers mit 
eingebautem Autonavigationsgerat auf der Grundlage 

55 der Information des globalen Positioniersystems (Glo- 
bal Positioning System), im foigenden als GPS-Informa- 
tion bezeichnet; das Bezugszeichen 4 kennzeichnet ei- 
nen Sprechinformations-Speicherabschnitt (oder eine 
Sprechinformations-Speichervorrichtung) zum Spei- 

6o chern digitalisierter Sprechwellenformdaten und einer 
Mitteilungs-Konzepttabelle zum Tabellieren von 
Sprechmitteilungs-Musterdaten entsprechend den Kon- 
zepten der Sprechmitteilungen, wobei der Sprechinfor- 
mations-Speicherabschnitt 4 ein CD-ROM, eine magne- 

65 tisches Speichermedium usw. ist, das von dem Autonavi- 
gationsgerat abgenommen werden kann; das Bezugs- 
zeichen 5 kennzeichnet einen Sprechrnitteilungs-Infor- 
mationsabschnitt (oder eine Sprechmitteilungs-Infor- 
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mationsvorrichtung) zum Auslesen eines in dem Sprech- 
informations-Speicherabschnitt 4 gespeicherten 
Sprechwellenformdatums, damit nach dem Durchfiih- 
ren einer Digital-Analog-Umsetzung des Datums eine 
Abgabe der Sprechmitteilung erfolgt; das Bezugszei- 
chen 6 kennzeichnet einen Anzeigeabschnitt zum An- 
zeigen einer Karte, einer momentanen Position und ei- 
ner Fahrtstrecke; und das Bezugszeichen 7 kennzeich- 
net einen Steuerabschnitt zum Bestimmen eines Punk- 
tes, an dem eine Sprechmitteilung entlang der Fahrt- 
strecke abzugegeben ist, sowie ein Konzept der Sprech- 
mitteilung, und zum Auslesen eines entsprechenden 
Sprechmitteilungsmusters aus dem Sprechinforma- 
. tions-Speicherabschnitt 4/ damit der Sprechmitteilung- 
InformationsabschnittS so angewiesen wird, daB er eine 
Sprechmitteilung entsprechend dem Sprechmitteilungs- 
muster bewirkt 

Die Fig. 2, die Fig. 3(a) und die Fig. 3(b) sind Dia- 
gramme zum Darstellen des Aufbaus von digitaiisierten 
Kartendaten, die in dem Karteninformations-Speicher- 
abschnitt 1 gespeichert sind. In diesen Figuren kenn- 
zeichnet das Bezugszeichen 8 die gesamten digitaiisier- 
ten Kartendaten; das Bezugszeichen 9 kennzeichnet ein 
Kreuzungsdatumgruppe, die ein Teilelement der digita- 
iisierten Kartendaten 8 darstellt und aus einer Menge 
von Daten in Hinblick auf die Kreuzungen besteht; das 
Bezugszeichen 10 kennzeichnet eine StraBendaturn- 
gruppe, die den anderen Bestandteil darstellt, und aus 
einer Menge von Daten in Hinblick auf die StraBen 



des Aufbaus der Sprechwellenformdaten und der in dem 
Sprechinformations-Speicherabschnitt 4 abgelegten 
Mitteilungskonzepttabelle, Unter diesen sind die Fig. 4, 
die Fig. 5(a) und die Fig. 5(b) Diagramme zum Darstel- 
5 len des Aufbaus der Sprechwellenformdaten; und die 
Fig. 6 bis Fig. 10 sind Diagramme zum Darstellen des 
Aufbaus der Mitteilungskonzepttabeile. In Fig; 4 kenn- 
zeichnet das Bezugszeichen 24 eine SprechweUenform- 
datumsgruppe zum Darstellen der gesamten Sprech- 
io weilenforrndaten; das Bezugszeichen 25 kennzeichnet 
einen Sprechwellenformdaten-Handhabungsdatensatz, 
der einen der Grundbestandteile der Sprechwellen- 
formdatumsgruppe 24 darstellt, zum Handhaben von 
Sprechwellenformdaten; das Bezugszeichen 26 kenn- 
15 zeichnet eine digitalisierte Wellenformdatumsgruppe, 
die den anderen grundlegenden Bestandteil der Sprech- 
wellenformdatengruppe 24 darstellt, und aus eingestell- 
ten digitaiisierten Weilenforrndaten besteht, die durch 
Analog- Digital- Umsetzung digitalisierte Sprechwellen- 
20 formen sind. In der Fig. 5(a) und 5(b) kennzeichnet das 
Bezugszeichen 27 einen Wellenformkode zum Angeben 
einer ID-Nummer, die jeder Sprechwellenform eindeu- 
tig zugewiesen ist; das Bezugszeichen 28 kennzeichnet 
einen Zeiger zum Anzeigen der Position eines Wellen- 
25 formdatums entsprechend dem Wellenformkode 27 der 
digitaiisierten Weilenforrndaten 26; das Bezugszeichen 
29 kennzeichnet Sprechinhalte zum Wiedergeben der 
Bedeutung des Wellenformkodes 27 aus Grunden der 
Einfachheit; und Bezugszeichen 30 kennzeichnet die 



besteht; das Bezugszeichen 11 kennzeichnet einen 30 kleinste Einheit eines digitaiisierten, Wellenformdatums 



Kreuzungsdatum-Datensatz, der aus mehreren Daten 
im Zusammenhang mit einer Kreuzung besteht; und das 
Bezugszeichen 12 kennzeichnet einen StraBendatum- 
Datensatz, der aus mehreren Daten im Zusammenhang 
mit einer. StraBe besteht In Fig. 3(a) und in Fig. 3(b) 35 
kennzeichnet das Bezugszeichen 13 eine Kreuzungs- 
nummer zum Anzeigen einer Identifikationsnummer, 
die jeder Kreuzung eindeutig zugewiesen wird; das Be- 
zugszeichen 14 kennzeichnet Kreuzungskoordinaten 



zum Aufbauen der digitaiisierten 1 Wellenformdaten- 
gruppe 26. >r 

In Fig. 6 kennzeichnet das Bezugszeichen 31 die ge- 
samte Mitteilungskonzepttabeile; das Bezugszeichen 32 
kennzeichnet eine Konzeptmitteilungsmustertabelle, 
die einen der grundlegenden Bestandteile der Kon- 
zepttabelle darstellt und den Kodezug eines Mittei- 
lungsmusters wiedergibt, entsprechend einem Konzept 
einer Sprechmitteilung; das Bezugszeichen 33 kenn- 



zum Anzeigen der Position einer Kreuzung auf einer 40 zeichnet eine Wiedergewinnungstabelle, die den ande- 



Karte nach L&nge und Breite oder dergleichen; das Be- 
zugszeichen 15 kennzeichnet eine Zahl von AnschluB- 
straBen zum Wiedergeben der Zahl der an die Kreu- 
zung angeschlossenen StraBen; und Bezugszeichen 16 
kennzeichnet die StraBennummern der angebundenen 
StraBen. Das Bezugszeichen 17 kennzeichnet eine Stra- 
. Bennummer, die eine ID-Nummer wiedergibt, die einer 
StraBe zugewiesen ist; das Bezugszeichen 18 kennzeich- 
net eine Kreuzungsnummer an der Startpunktseite zum 
Angeben der mit der Startpunktseite einer StraBe ver- 
bundenen Kreuzung; das Bezugszeichen 19 kennzeich- 
net eine Kreuzungsnummer an einer Endpunktseite 
zum Anzeigen der an der Endpunktseite einer StraBe 
angebundenen Kreuzung; das Bezugszeichen 20 kenn- 
zeichnet eine Zahl der Interpolationspunkte, die zwi- 
schen dem Startpunkt und dem Endpunkt einer StraBe 
bestehende Knickpunkte darstellen; das Bezugszeictien 
21 kennzeichnet Koordinaten eines Interpolations- 
punkts zum Wiedergeben einer Position eines interpo- 
lierten Punktes durch Lange und Breite oder derglei- 
chen; das Bezugszeichen 22 kennzeichnet Koordinaten 
an einer Startpunktseite zum Wiedergeben der Position 
des Startpunkts einer StraBe durch Lange und Breite 
oder dergleichen; und das Bezugszeichen 23 kennzeich- 
net Koordinaten an einer Endpunktseite zum Wieder- 
geben der Position des Endpunktes einer StraBe durch 
Lange und Breite oder dergleichen. 

Die Fig. 4 bis Fig. 10 sind Diagramme zum Darstellen 



45 



ren grundlegenden Bestandteil der Mitteilungskon- 
zepttabeile bildet und zum Wiedergewinnen von Wel- 
lenkodes in Hinblick auf eine Distanz, eine Richtung und 
einen Ortsnamen dient In Fig. 7 kennzeichnet das Be- 
zugszeichen 34 Konzepte von Sprechmitteilungen, die 
drei Arten von Sprechmitteilungen enthalten, entspre- 
chend der Entfernungen bis zu einem Zielpunkt, "Befehl 
1", "Befehl 2" und "Ankunft" bei dieser Ausfuhrungsform: 
Das Bezugszeichen 35 kennzeichnet Kodezuge von 
50 -Mitteilungsmustern, die eine Auf zahlung von KlassifLka- 
tionen der Wellenformkodes und. Wiedergewinnungsta- 
bellen sind, wobei der Parameter "f" Klassifikationen 
von Wiedergewinnungstabellen anzeigt, zum Wiederge- 
winnen von Wellenkodes in Hinblick auf eine Entfer- 
nung, einen Ortsnamen, eine Entfernung oder derglei- 
chen, und diese Kodezuge der Mitteilungsmuster 35 
werden — wie spater beschrieben wird — in entspre- 
chende Wellenformkodes mit der Wiedergewinnungsta- 
belle 33 umgesetzt 

In Fig. 8 kennzeichnet das Bezugszeichen 36 einen 
Wiedergewinnungstabellen-Handhabungsdatensatz, 
der einen der Bestandteile der Wiedergewinnungstabel- 
le 33 bildet und zum Handhaben der Wiedergewin- 
nungstabelle 33 dient; und das Bezugszeichen 37 kenn- 
zeichnet einen Wiedergewirinungstabellendatum-Da- 
tensatz zum Anzeigen von Entsprechungen zwischen 
wiedergewonnenen Werten und Wellenformkodes. In 
Fig. 9 kennzeichnet das Bezugszeichen 38 einen Hand- 
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habungsdatensatz, der einen der Bestandteile des Wie- neue Momentanposition an. Im foigenden Schritt ST7 

dergewinnungstabellen-Handhabungsdatensatzes 36 berechnet der Steuerabschnitt 7 die Entfernung zwi- 

bildet; das Bezugszeichen 39 kennzeichnet eine Klassifi- schen der momentanen Position und dem gefundenen 

kation der Wiedergewinnungstabelie zum Anzeigen ei- durch Sprechinformation zu erreichenden Punkt aii- 

ner Klassifikation der Wiedergewihnungstabelle.wie ei- 5 hand von deren Koordinaten. Im Schritt ST8 beurteilt 

ner Richtung, einem Ortsnamen oder einer Entfernung; die Steuervorrichtung 7, ob die berechnete Distanz in- 

das Bezugszeichen 40 kennzeichnet einen Zeiger Wie- nerhalb mehrerer vorgegebener und vorab beiiebig ein- 

dergewinnungstabelle 39, der durch die Klassifikation gestellter Distanzen liegt oder nicht. Liegt die berechne- 

der Wiedergewinnungstabelie 39 dargestelit wird, wo- te Distanz irinerhalb der vorgegebenen Distanzen, so 

bei der Zeiger 40 eine Position in dem Wiedergewin- 10 beurteilt der Steuerabschnitt 7 die Fortbewegungsrich- 

nungstabellendatum-Datensatz 37 anzeigt; ein Bezugs- tung der Fahrtstrecke ausgehend von dem Sprechinfor- 

zeichen 41 kennzeichnet die Anzahl der Wiedergewin- mationspunkt im Schritt ST9. Die Beurteilung wird 

nungstabellendaten. In Fig. 10 kennzeichnet das Be- durchgefuhrt, indem die Winkel zwischen der in den 

zugszeichen 42 eine Datensatzzahl, auf die durch den Punkt einlaufenden FahrstraBe und der aus dem Punkt 

Zeiger 40 gezeigt wird; das Bezugszeichen 43 kenn- 15 herauslaufenden FahrstraBe berechnet werden, indem" 

zeichnet einen Wiedergewinnungswert; das Bezugszei- die Koordinaten an der Startpunktseite 22, die Koordi- 

chen 44 kennzeichnet einen Wellenformkode entspre- naten an der Endpunktseite 23 und die Koordinaten an 

chend dem Wiedergewinnungswert 43. dem interpolierten Punkt 21 benutzt werden. Anschiie- 

Die Fig. 1 1 zeigt ein Diagramm zum Darstellen eines Bend beurteilt der Steuerabschnitt die Fortbewegungs- 
Beispiels fur das Einstellen einer Fahrtstrecke durch den 20. richtung, beispielsweise wie folgt: liegt der Winkel zwi- 

Streckeneinstellabschnitt 2. In der Figur kennzeichnet schen der herauslaufenden FahrstraBe und der ein- 

die Bezugszeichen 45 und 46 Kreuzungen, an denen laufenden FahrstraBe in dem Bereich von ±45°, so wird 

Sprechmitteilungen erfolgen mussen, was durch den fur die Fortbewegungsrichtung eine gerade Richtung 

Steuerabschnitt 7 bestimmt wird; die Bezugszeichen 47 festgelegt; liegt der Winkel in dem Bereich von 45° bis 

bis 49 kennzeichnen StraBen, die eine Fahrtstrecke bil- 25 180°, so wird fur die Fortbewegungsrichtung ein Abbie- 

den; die Bezugszeichen 50 bis 53 kennzeichnen StraBen, gen nach rechts festgelegt; liegt der Winkel im Bereich 

die sich von den StreckenstraSen 47, 48 und 49 unter- von 180° bis 315°, so wird fur die Fortbewegungsrich- 

scheiden, wobei die StraBen 50 bis 553 an die Kreuzun- tung ein Abbiegen nach links festgelegt Ergibt sich, daB 

gen 45 und 46 gebunden sind; die Bezugszeichen 54 bis die im Schritt ST8 berechnete Entfernung nicht inner- 
56 kennzeichnen momentane Positionen eines sich be- 30 halb des Bereiches der vorgegebenen Entfernungen 

wegenden Korpers, der sich entlang der Fahrtstrecke liegt, so kehrt der Steuerabschnitt 7 zum Schritt ST5 

bewegt; das Bezugszeichen 57 kennzeichnet einen als zuruck, damit die momentane Position wieder mit dem 

Zieipunkt eingestellten Punkt Momentanpositions-Erfassungsabschnitt 3 erfaBt wird, 

Die Fig. 12 und die Fig. 13 sind FluBdiagramme zum und wiederholt die Operationen von dem Schritt ST5 bis 

Darstellen des Ablaufs des Prozesses, der in dem Auto- 35 zu dem Schritt ST7, bis die berechnete Entfernung in- 

navigationsgerat gemaB der vorliegenden Ausfuhrungs- nerhalb des Bereiches der vorgegebenen Entfernungen 

form benutzt wird. In diesen Figuren kennzeichnen die liegt 

Buchstaben ST1 bis ST13 und ST21 bis ST23 Teilschritte AnschlieBend erzeugt im Schritt ST10 der Steuerab- 
jedes Prozesses. schnitt ein Konzept fur eine Sprechmitteilung uber die 
Wie in Fig. 12 gezeigt ist, erfaBt wahrend des Betriebs 40 Fortbewegungsrichtung und die Entfernung. Hiernach 
. der Steuerabschnitt 7 die momentane Position des sich wird der Steuerabschnitt 7 entsprechend dem in Fig. 13 
bewegenden Korpers anhand der GPS-Information gezeigten FluBdiagramm betrieben. Beispielsweise wird 
oder dergleichen mit dem Momentanpositions-Erfas- in dem Sprechmitteilungs-ErzeugungsprozeB, wie in 
sungsabschnitt 3. Im Schritt ST2 liest der Steuerab- Fig. 1 1 gezeigt ist, dann, wenn die momentane Position 
schnitt 7 digitalisierte Kartendaten aus dem Kartenin- 45 des sich bewegenden Korpers die weit von der Kreu- 
formations-Speicherabschnitt 1 aus, die zu einem belie- zung 46 entfernte Position 54 ist, was einem Sprechin- 
bigen Bereich im Umfeld der momentanen Position ge- formationspunkt mit mehr als einer vorgegebenen Ent- 
horen, und zeigt eine Karte auf dem Anzeigeabschnitt 6 fernung von beispielsweise einem Kilometer entspricht, 
entsprechend der Kreuzungskoordinaten 14 und der durch den Steuerabschnitt 7 ein Konzept der Sprech- 
Koordinaten eines interpolierten Puriktes 21 des Stra- 50 mitteilung gemaB "Befehl 1" erzeugt, der in Fig. 7 ge- 
Bendatums-Datensatzes 12 an, wobei diese Koordinaten zeigt ist; ist die momentane Position die Position 55 
14 und 21 jeweils in Fig. 3(a) und Fig. 3(b) gezeigt sind. innerhalb der vorgegebenen Distanz, so erzeugt der 
AnschlieBend legt im Schritt ST3 der Streckeneinstell- Steuerabschnitt 7 im Schritt ST21 ein Konzept fur die 
"abschnitt 2 zwei Punkte auf der Karte unter Gebrauch Sprechmitteilung gemaB "Befehl 2", die in Fig. 7 gezeigt 
der Lange und Breite oder dergleichen fest und legt eine 55 ist Ist f erner die momentane Position die Position 56 
Fahrtstrecke zwischen den beiden Punkten unter Ge- innerhalb einer vorgegebenen Distanz von beispielswei- 
brauchdes Dijkstra-Verfahrens fest, das einen allgemei- se einem Kilometer von dem Zieipunkt 57, was einem 
nen Suchalgorithmus auf einem Netzwerk oder derglei- eingestellten Sprechinformationspunkt entspricht, so 
chendarstellt erzeugt der Steuerabschnitt 7 ein Konzept fur die 
Nach dem Einstellen der Fahrtstrecke erfaBt im 6 o Sprechmitteilung gemaB "Ankunft". Dann baut im 
Schritt ST4 der Steuerabschnitt 7 eine Kreuzung mit Schritt ST22 der Steuerabschnitt 7 die in Fig. 7 gezeigte 
beispielsweise drei oder mehr an die Kreuzung ange- Konzeptmitteilungstabelle 31 wieder auf, die in dem 
bundenen StraBen als einem Punkt, an dem eine Sprech- Sprechinformations-Speicherabschnitt 4 gespeichert ist, 
mitteilung erfolgen muB. AnschlieBend erfaBt im Schritt entsprechend dem erzeugten Konzept der Sprechmit- 
ST5 der Momentanpositions-Erfassungsabschnitt 3 wie- 65 teilung, damit ein Kodezug eines Mitteilungsmusters 35 
der die momentane Position des sich bewegenden K6r- erhalten wird Im foigenden Schritt ST23 erzeugt der 
pers, und im Schritt ST6 zeigt der Steuerabschnitt 7 Steuerabschnitt 7 einen Kodezug einer Wellenform aus- 
wieder eine Karte an dem Anzeigeabschnitt 6 fur die gehend von dem wiedergewonnenen Kodezug eines 
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Mitteilungsmusters 35, Ein Beispiel fur die Erzeugung 
wird im folgenden erlautert In dem Fall, in dem bei- 
spielsweise ein Konzept fur eine Sprechmitteilung von 
"Befehl 2" erzeugt wird, wie es in Fig. 7 gezeigt ist, kann 
ein durch die folgende Formel ausgedrilckter Kodezug 
eines Mitteilungsmusters 35 uberdie Art des Konzeptes 
wiedergewonnen werden. 

100, f(Richtung) + 3000 (1) 

wobei die Zahl 100 ein uiunittelbarer Wert ist und. in 
einen Kode einer Wellenform umgesetzt wird, so wie 
dieser ist Der Buchstabe f(Richtung) kennzeichnet eine 
Wiedergewinnung in Hinblick auf eine Fortbewegungs- 
richtung. Biegt der sich bewegende Korper an der 
Kreuzung 46 nach links ab, wie in Fig. 1 1 gezeigt ist, so 
gewinnt der Steuerabschnitt 7 den Wiedergewinnungs- 
wert 43 aus "nach links", wie in Fig. 10 gezeigt ist, ausge- 
hend von dem Wiedergewinnungstabellendatum-Da- 
tensatz 37 der WiedergewinnungstabeUe, die eine Rich- 
tung betrifft, unter Bezug auf den in Fig. 9 gezeigten 
Wiedergewinnungstabellenhandhabungs-Datensatz 36, 
damit ein Wellenformkode 44 von "3" erhalten wird. Der 
nachste Mitteilungsmusterkode 3000 ist ein unmittelba- 
rer Wert mit einem Vorzeichen "+'*. Demnach fiihrt ein 
Auswerten der Formel (1) zu der Addition von 3 des 
Wellenformkodes 44 zu 3000, damit ein Wellenformko- 
de 3003 erzeugt wird. Demnach wird ein Kodezug fur 
eine Wellenform erzeugt, der in der folgenden Formel 
gezeigt ist 



100,3003 (2) 

Nach dem AbschlieBen des Umsetzvorgangs ausgehend 
von dem Kodezug eines Mitteilungsmusters zu dem Ko- 
dezug einer Wellenform kehrt der Steuerabschnitt 7 zu 
dem ProzeB des in Fig. 12 gezeigten FluBdiagramms 
zurilck. Im Schritt ST11 liest der Steuerabschnitt 7 ein 
digitalisiertes Weilenformdatum 26 aus, indem die 
Sprechwellenformdatumgruppe 24 des Kodezuges ei- 
ner Wellenform wiedergewonnen wird, und gibt die 
Mitteilung in Form von Sprache nach dem Umsetzen 
des digitalisierten Wellenformdatums in eine analoge 
Wellenform aus. Im Schritt ST13 beurteilt der Steuerab- 
schnitt 7, ob die Fahrtstrecke zu Ende ist oder nicht Hat 
der sich bewegende Korper den Zielpunkt noch nicht 
erreicht, so kehrt der Steuerabschnitt 7 zu dem Schritt 
ST5 zuriick und fiihrt die obigen Prozesse bis zum Ende 
der Fahrtstrecke aus. 

Wie oben beschrieben, ist das Autonavigationsgerat 
gemaB der vorliegenden Aus fiih rungs form so'aufge- 
baut, daB es lediglich das Konzept der Sprechmitteilung 
erzeugt,' das mit einem Programm mitzuteilen ist, und 
daB die Inhalte von Mitteilungen entsprechend der 
Konzepte in dem Sprechinformations-Speicherab- 
schnitt 4 gespeichert werden, der ein abnehmbares Spei- 
chermedium ist. Entsprechend kann es ein Autofanrer 
mit Sprechansagen unterschiedlicher Satzmuster fiih- 
ren, oder mit Sprechansagen, die in die Sprachen frem- 
der Lander ubersetzt werden, indem der. Inhalt der in 
dem Speichermedium gespeicherten Sprechmitteilun- 
gen ohne eine Veranderung des Programms verandert 
wird. 

Ausfuhrungsform 2 

Die Fig. 14 zeigt ein Blockschaltbild zum schemati- 
schen Darstellen des Aufbaus des Autonavigationsgera- 



tes entsprechend einer anderen Ausfuhrungsform der 
vorliegenden Erfindung. In dieser Figur kennzeichnet 
das. Bezugszeichen 71 einen Karteninformations-Spei- 
cherabschnitt zum Speichern digitalisierter Kartenda- 
5 ten; das Bezugszeichen 72 kennzeichnet einen Punktein- 
stellabschnitt (oder eine Punkteinstellvorrichtung) zum 
Einstellen eines Punktes an einer beliebigen Position auf 
der Karte; und das Bezugszeichen 73 kennzeichnet ei- 
nen Momentanpositions-Erfassungsabschnitt zum Er- 
10 fassen einer momentanen Position und einer Fortbewe- 
gungsrichtung eines sich bewegenden Korpers auf der 
Grundlage von GPS-Information oder dergleichen; das 
Bezugszeichen 75 kennzeichnet einen Sprechmittei- 
lungs-Informationsabschnitt zum Auslesen eines 
15 Sprechwellenformdatums fur die Information mit einer 
Sprechmitteilung nach der Ausfuhrung der Digital- Ana- 
log-Umsetzung des Datums; das Bezugszeichen 76 
kennzeichnet einen Anzeigeabschnitt zum Anzeigen ei- 
ner Karte, einer momentanen Position und einer Fahrt- 
20 strecke; und das Bezugszeichen 77 kennzeichnet einen 
Steuerabschnitt zum Berechnen einer Distanz zwischen 
einer momentanen Position und einem eingestellten 
Punkt und zum Erfassen der Richtung zwischen dem 
eingestellten Punkt und der Fortbewegungs richtung des 
25 sich bewegenden Korpers, wenn die berechnete Distanz 
innerhalb einer vorgegebenen Distanz liegt, und zum 
Auslesen eines Sprechmitteilungsmusters entsprechend 
der erfaBten Richtung aus dem Speicherinformations- 
Speicherabschnitt 71, sowie ferner zum Ausgeben einer 
30 Anweisung an den Sprechmitteilungs-Informationsab- 
schnitt 75, damit eine Information mit einer Sprechmit- 
teilung entsprechend dem Sprecrirrutteilungsmuster er- 

folgL I 

Von der Fig. 15 bis zu der Fig. 17(c) sind Diagramme 

35 zum Darstellen des Aufbaus der digitalisierten Karten- 
daten gezeigt, die in dem Sprechinformations-Speicher- 
abschnitt 71 abgelegt sind. In Fig. 15 kennzeichnet das 
Bezugszeichen 48 die gesamten digitalisierten Daten; 
das Bezugszeichen 85 kennzeichnet eine Kreuzungsda- 

40 tumgruppe, die einen ersten Bestandteil der digitalisier- 
ten Kartendaten 48 bildet und aus einer Datenmenge in 
Hinblick auf Kreuzungen besteht; das Bezugszeichen 86 
kennzeichnet eine StraBendatumgruppe, die einen zwei- 
ten Bestandteil darstellt und aus einer Datenmenge in 

45 Hinblick auf StraBen besteht; das Bezugszeichen 87 
kennzeichnet eine Sprechwelienformdatengruppe, die 
einen dritten Bestandteil darstellt und aus einer Daten- 
menge in Hinblick auf Sprechwellenformen besteht; das 
Bezugszeichen 88 kennzeichnet einen Kreuzungsda- 

50 tum-Datensatz, der aus zahlreichen Daten in Hinblick 
auf eine Kreuzung besteht; und das Bezugszeichen 89 
kennzeichnet einen StraBendatum-Datensatz, der aus 
zahlreichen Daten in Hinblick auf eine StraBe besteht 
In Fig. 16(a) und Fig. 16(b) kennzeichnet das Bezugszei- 

55 chen 90 eine Kreuzungsnummer zum Anzeigen einer 
ID-Nummer, die einer Kreuzung eindeutig zugewiesen 
ist; das Bezugszeichen 91 kennzeichnet Kreuzungskoor- 
dinaten zum Anzeigen der Position einer Kreuzung auf 
einer Karte durch Lange und Breite oder dergleichen; 

so das Bezugszeichen 92 kennzeichnet eine Zahl von An- 
schluBstraBen, die der Zahl von StraBen entspricht, die 
an der Kreuzung angeschlossen sind; und das Bezugs- 
zeichen 93 kennzeichnet die StraBennummern der ange- 
bundenen StraBen. Das Bezugszeichen 94 kennzeichnet 

65 eine StraBennummer zum Angeben einer ID-Nummer, 
die einer StraBe eindeutig zugewiesen ist; das Bezugs- 
zeichen 95 kennzeichnet eine Kreuzungsnummer an ei- 
ner Startpunktseite zum Angeben einer an der Start- 
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punktseite einer StraBe angebundenen Kreuzung; das den Punkt einst ell abschnitt 72 eingestellt wird; das Be- 
Bezugszeichen 96 kennzeichnet eine Kreuzungsnum- zugszeichen 116 kennzeichnet die Momentanposition 
mer an einer Endpunkt seite zum Angeben einer an der des sich bewegenden Kdrpers; das Bezugszeichen 117 
Endpunktseite einer StraBe angebundenen Kreuzung; kennzeichnet die Distanz auf der Luftlinie, die die Mo- 
das Bezugszeichen 97 kennzeichnet eine Zahl von Inter- 5 mentanposition 116 und den eingestellten Punkt 115 
polationspunkten, die den zwischen dem Startpunkt und verbindet; und das Bezugszeichen 1 18 kennzeichnet ei- 
dem Endpunkt einer StraBe bestehenden Wendepunk- nen Winkel 9 zwischen dem eingestellten Punkt 115 und 
ten entsprechen; das Bezugszeichen 99 kennzeichnet der Fortbewegungsrichtung des sich bewegenden Kor- 
. Koordinaten eines Interpolationspunktes zum Anzei- pers oder einen Winkel, der zwischen der vorausliegen- 
gen einer Position eines Interpolationspunktes durch 10 den Kreuzung 112 und dem eingestellten Punkt 115 zu . 
Lange und Breite oder dergleichen; das Bezugszeichen der Momentanposition 116 hin gebildet wird. 
98 kennzeichnet Koordinaten an einer Startpunktseite Die Fig. 20 zeigt ein Diagramm zum Darstellen eines 

zum Anzeigen der Position des Startpunktes einer Stra- Beispiels von Entsprechungen zwischen dem Winkel 
Be durch Lange und Breite oder dergleichen; und das 1 18 zwischen einem eingestellten Punkt und der Fortbe- 
Bezugszeichen 100 kennzeichnet Koordinaten an einer 15 wegungsrichtung eines sich bewegenden Korpers, den * 
Endpunkteseite zum Anzeigen der Position des End- Klassifikationen von Sprechwellenformen und den In- 
punktes einer StraBe durch Lange und Breite oder der- halten von Sprechmitteilungen. In der Figur kennzeich- 
gleichen. net das Bezugszeichen 119 einen Winkel und eine Klas- 

In Fig. 17(a), Fig. 17(b) und Fig. 17(c) kennzeichnet sifikation einer Sprechwellenformentsprechungstabelle; 
das Bezugszeichen 101 Sprechwelienformdatenhandha- 20 das Bezugszeichen 120 kennzeichnet die Bereiche der 
bungs-Information, die einen Bestandteil der Sprech- Winkel 118 zwischen den eingestellten Punkten und der 
wellenformdatumgruppe 87 bildet, zum Speichern von Fortbewegungsrichtung eines sich bewegenden Kor- 
Handhabungsinformation in Hinblick auf den Inhalt der pers; und das Bezugszeichen 121 kennzeichnet Klassifi- 
Sprechwellenformdaten; das Bezugszeichen 102 kenn- kationen von Sprechwellenformen entsprechend der 
zeichnet eine digitalisierte Wellenformdatumgruppe, 25 Bereiche 120 der Winkel 118. Wie in dem Diagramm 
die den anderen Bestandteil der Sprechwellenformda- gezeigt ist, geht der Steuerabschnitt 77 bei der momen- 
tumgruppe 87 bildet und aus einer Menge digitalisierter tanen Ausfuhrungsform davon aus, daB der eingestellte 
Wellenformdaten besteht; das Bezugszeichen 103 kenn- Punkt 115 vor der momentanen Position 116 liegt, wenn 
zeichnet einen Sprechweilenformdatenhandhabungs- der in Fig. 19 gezeigte Winkel 9, der zwischen der vor- 
Datensatz zum Speichern der Handhabungsinformation 30 ausliegenden Kreuzung 112 und dem eingestellten 
fur jede Sprechmitteilungseinheit; das Bezugszeichen Punkt 115 zu der momentanen Position 116 gebildet 
104 kennzeichnet eine Klassifikation einer Sprechwel- wird, in den Bereich zwischen —45° bis 45° liegt. Ferner 
lenform zum Anzeigen der Klassifikation einer Sprech- geht der Steuerabschnitt 77 davon aus, daB der einge- 
mitteilung; das Bezugszeichen 105 kennzeichnet einen stellte Punkt 115 bezogen auf die Momentanposition 
Zeiger zum Anzeigen der Position eines entsprechen- 35 116 auf der rechten Seite liegt, wenn der Winkel 9 gro- 
den Sprechwellenformdatums uber den Umfang des Ber als 45° und nicht groBer als 180° ist, und daB der 
Versatzes ausgehend von der Position der Sprech- Wei- eingestellte Punkt 115 bezogen auf die Momentanposi- 
lenformdatumgruppe; und das Bezugszeichen 106 kenn- tion 116 auf der linken Seite liegt, wenn der Winkel 0 
zeichnet die kleinste Einheit eines digitalisierten Wei- groBer als 180° und nicht groBer als 315° ist. 
lenformdatums zum Bilden der digitalisierten Wellen-. 40 Die Fig. 21 zeigt ein FluBdiagramm zum Darstellen 
formdatumgruppe 102, die in dem Karte riinformations- des Ablaufes des in dem Autonavigationsger&t gemaB 
Speicherabschnitt 71 nach dem Umsetzen von einer der vorliegenden Ausfuhrungsform eingesetzten Pro- 
analogen Sprechwellenform in ein digitalisiertes Wei- zesses. In dieser Figur kennzeichnen die Bezugszeichen 
lenformdatumgespeichertwird. • ST31 bis ST41 Einheit en jede s Proz esses. 

Die Fig. 18 zeigt ein Diagramm zum Darstellen eines 45 Zunachst erfaBt im Betrieb der Steuerabschnitt 77 im 
Beispiels einer Karte, einer Momentanposition und ei- Schritt ST31 die Momentanposition des sich bewegen- 
ner eingestellten Position, die an dem Anzeigeabschnitt den Korpers auf der Grundlage der GPS-Information 
76 angezeigt werden. In dieser Figur kennzeichnet das oder dergleichen mit Hilfe des Momentanpositions-Er- 
Bezugszeichen 107 die gesamte angezeigte Karte usw. fassungsabschnitts 73. Im Schritt ST32 liest der Steuer- 
Das Bezugszeichen 108 kennzeichnet Kreuzungen; das 50 abschnitt 77 digitalisierte Kartendaten 84 aus dem Kar- 
Bezugszeichen 109 kennzeichnet StraBen; das Bezugs- teninformations-Speicherabschnitt 71 aus, die einem be- 
zeichen 110 kennzeichnet einen durch den Punktein- liebigen Bereich um der Momentanposition zugeordnet 
stellabschnitt 72 eingestellten Punkt; und das Bezugszei- sind, und zeigt eine Karte auf dem Anzeigeabschnitt 76 
chen 1 1 1 kennzeichnet die Momentanposition eines sich entsprechend den Kreuzungskoordinaten 91 und den 
bewegenden K6rpers, die durch den Momentanposi- 55 Koordinaten eines interpolierten Punktes des StraBen- 
tions-Erfassungsabschnitt 73 erfaBt wird. datums-Datensatzes 86 an, wobei diese Koordinaten 91 

Die Fig. 19 zeigt ein Diagramm zum Darstellen der und 99 jeweils in Fig. 16(a) und 16(b) gezeigt sind. An- 
erfaBten Beispiele fur die Distanz und die Richtung zwi- schlieBend bezeichnet im Schritt ST33 ein Anwender 
schen der Momentanposition eines sich bewegenden einen beliebigen Punkt auf der angezeigten Karte uber 
K6rpers und der eingestellten Position. In dieser Figur 60 Lange und Breite oder dergleichen, damit der Punkt mit 
kennzeichnet das Bezugszeichen 112 einen Knoten ei- dem Streckeneinstellabschnitt 72 als eingestellter Punkt 
ner Kreuzung, der vor der Momentanposition eines sich ausgewahlt wird. Hiernach erfaBt im Schritt ST34 der 
bewegenden Korpers liegt; das Bezugszeichen 113 Momentanpositions-Erfassungsabschnitt 73 wieder die 
kennzeichnet einen Knoten einer Kreuzung, der hinter Momentanposition des sich bewegenden K6rpers, ent- 
der Momentanposition des sich bewegenden Korpers 65 sprechend einem Befehl des Steuerabschnitts 77, und im 
liegt; das Bezugszeichen 114 kennzeichnet eine StraBe, Schritt ST35 zeigt der Steuerabschnitt 77 eine Karte in 
auf der die Momentanposition liegt; das Bezugszeichen dem Umfeld der Momentanposition an dem Anzeigeab- 
115 kennzeichnet einen eingestellten Punkt, der durch schnitt76an. 
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AnschlieBend berechnet im Schritt ST36 der Steuer- 
abschnitt 77 die Distanz zwischen der Momentanposi- 
tion und dem eingestellten Punkt; und irn Schritt ST37 
beurteilt der Steuerabschnitt 77, ob die berechnete Di- 
stanz innerhalb einer vorgegebenen vorab eingestellten 
Distanz (beispielsweise einen Kilometer) liegt oder 
nicht. Liegt die Distanz zwischen der Momentanposi- 
tion und dem eingestellten Punkt innerhalb der vorge- 
gebenen Distanz, so berechnet der Steuerabschnitt 7 im 
Schritt ST38 den Winkel zwischen dem eingestellten 
Punkt und der Fortbewegungsrichtung des sich bewe- 
genden Korpers. Wird andererseits im Schritt ST37 fest- 
gestellt, daB die Distanz zwischen der Momentanposi- 
tion und der eingestellten Position nicht innerhalb der 
vorgegebenen Distanz liegt, so kehrt der Steuerab- 
schnitt 77 zu dem Schritt ST34 zuruck, damit die Ar- 
beitsschritte von dem Schritt ST34 bis zu dem Schritt 
ST36 wiederholt werden, bis die Distanz geringer als die 
vorgegebene Distanz wird. 

Die Berechriung des. Winkels 0 im Schritt ST38 wird 
berechnet, indem die erfaBten Ergebnisse der Distanz 
und der Richtung zwischen dem eingestellten Punkt 1 15 
und der Momentanposition 116 des in Fig. 19 gezeigten 
und sich bewegenden Korpers beniitzt werdeiL Der 
Winkel 0, der zwischen dem Liniensegment, das die Mo- 
mentanposition 116, mit dem eingestellten Punkt 115 
verbindet, und dem Referenzliniensegment, das die Mo- 
mentanposition mit der vorausliegenden Kreuzung 1 12 
verbindet, liegt auf, der Grundlage von Langen- und 
Breitenkoordinaten der Momentanposition 116, der 
Langen- und Breitenkoordinaten der vor der Moment- 
anposition 116 liegenden Kreuzung 112 und der Lan- 
gen- und Breitenkoordinaten des eingestellten Punktes 
115 berechnet. Im Schritt ST39 gewinnt der Steuerab- 
schnitt 7 die Klassifikation einer Sprechwellenform 121 . 
wieder, entsprechend dem berechneten Winkel 0 des 
Winkels, sowie eine Klassifikation einer in Fig. 20 ge- 
zeigten Sprechwellenformentsprechungstabelle 119. 
AnschlieBend gewinnt im Schritt ST40 der Steuerab- 
schnitt 7 die Sprechwellenformdatenhandhabungs-In- 
formation 101 der in Fig. 17(a) gezeigten Sprechwellen- 
formdatumgruppe 87 wieder, damit ein Sprechwellen- 
formdatumhandhabungs-Datensatz 103 erhalten wird, 
der eine Klassifikation einer Sprechwellenform 104 ent- 
halt, die der Klassifikation einer im Schritt ST39 erhalte- 
nen Sprechwellenform 121 entspricht AnschlieBend ge- 
winnt der Steuerabschnitt 77 einen Zeiger 105 zu dem in 
Fig. 17(c) gezeigten entsprechenden digitalisierten Wel- 
lenformdatum 106. AuBerdem liest im Schritt ST40 der 
Steuerabschnitt 77 mehrere digitalisierte Wellenform- 
daten 106 aus der in Fig. 17(c) gezeigten kleinsten Ein- 
heit aus, die dem Zeiger 105 der digitalisierten Wellen- - 
formdatumgruppe 102 entsprechen. Dann teilt im 
Schritt ST41 der Steuerabschnitt die Mitteilungen mit 
Sprache mit, nachdem die ausgelesenen mehreren digi- 
talisierten WeUenformdaten 106 in analoge Wellenfor- 
men umgesetzt wurden, und der Steuerabschniu 77 
kehrt zu dem Schritt ST33 zum Einstellen eines neuen 
Einstellpunktes zurGck und wiederholt die obigen Ar- 
beitsschritte zwischen dem Schritt ST34 und dem 
Schritt ST41. 

Wie oben beschrieben, ist das Autonavigationsgerat 
gemaB der vorliegenden Erfindung so aufgebaut, daB es 
durch Sprache die Richtung zu einem eingestellten 
Punkt mitteilt, sowie die Tatsache* daB der sich bewe- 
gende Korper in die Nahe des eingestellten Punktes 
gelangt, wenn es sich dem Punkt genahert hat. Demnach 
kann der Fahrer des sich bewegenden Korpers den ein- 



gestellten Punkt wahrend des Fahrens leicht finden. 

Ausfuhrungsform 3 

5 Die Fig. 22 zeigt ein Biockschaltbild zum schemati- 
schen Darstellen des Aufbaus des AutonavigationsgerS- 
tes gemaB einer weiteren Ausfuhrungsform der vorlie- 
genden Erfindung. In der Figur kennzeichnet das Be- 
zugszeichen 131 einen Karteninformations-Speicherab- 
io schnitt zum Speichern digitalisierter Kartendaten; das 
Bezugszeichen 132 kennzeichnet einen Streckenein- 
stellab schnitt zum Einstellen einer Fahrtstrecke zwi- 
schen zwei Punkten auf einer Karte; das Bezugszeichen 
133- kennzeichnet einen Momentanpositions-Erfas- 

15 sungsabschnitt zum Erfassen einer momentanen Posi- 
tion und einer Fortbewegungsrichtung eines sich bewe- 
genden Korpers auf Grundlage der GPS-Information 
oder dergleichen; das Bezugszeichen 135 kennzeichnet 
einen SprechmitteUungs-Informationsabschnitt zum 

20 Auslesen eines Sprechwellenformdatums fur das Mittei- 
len einer Sprechmitteilung nach dem Ausfiihren einer 
Digital- Analog-Umsetzung des Datums; das Bezugszei- 
chen 136 kennzeichnet einen Anzeigeabschnitt zum An- 
zeigen einer Karte, einer Momentanposition und einer 

25 Fahrtstrecke; das Bezugszeichen 138 kennzeichnet ei- 
nen Abschnitt zum Erfassen einer Kreuzung, auf die 
hinzufuhren ist (oder einer Vorrichtung zum Erfassen 
einer Kreuzung, auf die hinzufuhren ist); und das Be- 
zugszeichen 137 kennzeichnet einen Steuerabschnitt 

30 zum Berechnen einer Distanz zwischen einer durch den 
Momentanpositions-Erfassungsabschnitt 133 erfaBten 
Momentanposition und einer Kreuzung, auf- die durch 
den Abschnitt 138 hinzufuhren ist, ,sowie zum Auslesen 
der Sprechwellenforminformatio.n unterschiedlicher 

35 Mitteilungs muster aus dem Karteninformations-Spei- 
cherabschnitt 131 in Abhangigkeit.davon, ob die berech- 
nete Distanz eine vorab vorgegebene Distanz uber- 
steigt oder nicht, damit ein Befehl fur die Information 
mit einer Sprechmitteilung an den Sprechmitteilungs- 

40 Informationsabschnitt 135 entsprechend dem Sprech- 
mitteilungsmuster ausgegeben wird. 

Fig. 23 bis Fig. 25(c) sind Diagramme zum Darstellen 
des Aufbaus digitalisierter Kartendaten, die in dem Kar- 
teninformations-Speicherabschnitt 131 abgelegt sind. In 

45 Fig. 23 kennzeichnet das Bezugszeichen 147 die gesam- 
ten digitalisierten Kartendaten; das Bezugszeichen 148 
kennzeichnet eine Kreuzungsdatumgruppe, die einen 
ersten Bestandteil der digitalisierten Kartendaten 147 
bildet und aus einer Datenmenge in Hinblick auf Kreu- 

50 zungen besteht; das Bezugszeichen 149 kennzeichnet 
eine StraBendatumgruppe, die einen zweiten Bestand- 
teil bildet und aus einer Datenmenge in Hinblick auf 
StraBen besteht; das Bezugszeichen 150 kennzeichnet 
eine Sprechwellenformdatumgruppe, die einen dritten 

55 Bestandteil bildet und aus einer Datenmenge in Hin- 
blick auf Sprechwellenformen besteht; das Bezugszei- 
chen 151 kennzeichnet einen Kreuzungsdatum-Daten- 
satz, der aus mehreren Daten in Hinblick auf eine Kreu- 
zung besteht; und das Bezugszeichen 152 kennzeichnet 

eo einen StraBendatum-Datensatz, der aus mehreren Da- 
ten in Hinblick auf eine StraBe gebildet ist.. In Fig. ?4(a) 
und Fig. 24(b) kennzeichnet das Bezugszeichen 153 eine 
Kreuzungsnummer zum Angeben einer ID-Nummer, 
die jeder Kreuzung eindeutig zugewiesen ist; das Be- 
es zugszeichen 154 kennzeichnet Kreuzungskoordinaten 
zum Angeben der Position einer Kreuzung auf einer 
Karte durch Hohe und Breite oder dergleichen; das Be- 
zugszeichen 155 kennzeichnet eine Zahl angebundener 
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StraBen, die der Zahl von StraBen entspricht, die an sprechend den Distanzbereichen 171 und den Abzwei- 

einer Kreuzung angebunden sind; und das Bezugszei- gungsrichtungen 172. Wie in der Tabelle gezeigt ist, 

chen 156 kennzeichnet die StraBennummern der ange- werden bei der vorliegenden Ausfuhrungsform die 

bundenen StraBen. Das Bezugszeichen 157 kennzeich- Klassifikationen von Sprechwellenformen 173 und die 

net eine StraBennummer, die eine ID-Nummer darstellt, 5 Inhalte der Sprechmitteilungen vorab bestimmt, ent- 

die einer StraBen eindeutig zugewiesen ist; das Bezugs- sprechend einzelner Kombmationen von Distanzen 

zeichen 158 kennzeichnet eine Kreuzuhgsnummer an zwischen den Momentanpositionen zu den Zielkreuzun r 

einer Startpunktseite, zum Angeben einer an der Start- gen und Abzweigungsrichtungen von den Zielkreuzun- 

punktseite einer StraBen angebundenen Kreuzung; das gen, beispielsweise die Kombmation emer Distanz, die 

Bezugszeichen 159 kennzeichnet eine Kreuzungsnum- io kurzer als 0,7 km ist, und der Fortbewegungsnchtung 

mer an einer Endpunktseite, zum Angeben einer an der des. Abbiegens nach. rechts, der Kornbination der Di- 

Endpunktseite einer StraBe angebundenen Kreuzung; stanz von 10 km und der geradeaus genchteten Fortbe- 

das Bezugszeichen 160 kennzeichnet eine Zahl von In- wegungsrichtung, usw. 

terpolationspunkten, die zwischen dem Startpunkt und ' Die Fig. 27 zeigt ein Diagramm zum Darstellen ernes 

dem Endpunkt einer StraBe vorliegenden Wendepunk- \ 5 Abschnitts eines Fahrtstreckenbeispiels, das durch den * 

ten der StraBe entsprechen; das Bezugszeichen 162 Streckeneinstellabschnitt 132 eingestellt wird. In der Fi- 

kennzeichnet Koordinaten eines interpolierten Punktes gur kennzeichnet das Bezugszeichen 174 eine Zielkreu- 

zum Wiedergeben einer Position eines interpolierten zung, an der eine Sprechmitteilung erfolgt, die durch 

Punktes durch Hohe und Breite und dergleichen; das den Zielkreuzungs-Erfassungsabschnitt 138 erfaBt wird; 

Bezugszeichen 161 kennzeichnet Koordinaten einer 2 o die Bezugszeichen 175 und 176 kennzeichnen StraBen, 

Startpunktseite zum Angeben der Position des Start- die Fahrtstrecken darstellen; die Bezugszeichen 178 und 

punktes einer StraBe durch Hohe und Breite oder der- 179 kennzeichnen StraBen, die keine StreckenstraBen 

gleichen; und Bezugszeichen 163 kennzeichnet Koordi- sind und an die Kreuzung 174 angebunden sind; die 

naten einer Endpunktseite zum Angeben der Position Bezugszeichen 180 und 181 kennzeicbnen Momentan- 

des Endpunktes einer StraBe durch Hohe und Breite 25 positionen, die die Positionen eines sich bewegenden 

oder dergleichen. Korpers darstellen, der sich entlang einer Fahrtstrecke 

In der Fig. 25(a), Fig. 25(b) und Fig. 25(c) kennzeich- bewegt; und das Bezugszeichen 182 kennzeichnet eine 

net das Bezugszeichen 164 SprechweUenformdaten- vorab eingestellte vorgegebene Distanz von der Ziel- 

handhabungs-Information als einen Bestandteil der kreuzung 174. 

Sprechwellenformdatumgruppe 150 zum Speichern von 30 Die Fig. 28 zeigt ein FluBdiagramm zum Darstellen 

Handhabungsinformation in Hinblick auf den Inhalt der des Ablaufs des Prozesses, der in dem Autonavigations- 

Sprechwellenformdaten; das Bezugszeichen 165 kenn- gerat gemaB der vorliegenden Ausfuhrungsform be-, 

zeichnet eine digitalisierte Wellenformdatumgruppe, nutzt wird. In der Figur kennzeichnen die Bezugszeir 

die den anderen Bestandteil der Sprechwellenformda- chenST51 bis ST65 Einheiten jedes Prozesses. 
tumgruppe bildet und aus einer Menge von digitalisier- 35 Zunachst erfaBt wahrend des Betriebs der Steuerab- 

ten Welle nformdaten besteht; das Bezugszeichen 166 schnitt 137 im Schritt ST51 die momentane Position des 

kennzeichnet einen Sprechwellenformdatenhandha- sich bewegenden Korpers auf Grundlage.der GPS-In- 

bungs-Datensatz zum Speichern der Handhabungsin- formation oder dergleichen durch den Momentanposi- 

formation jeder Sprechmitteilungseinheit; das Bezugs- tions-Erfassungsabschnitt 133. Im Schritt ST52 liest der 
zeichen 167 kennzeichnet eine Klassifikation einer 40 Steuerabschnitt 137 digitalisierte Kartendaten 147 aus 

Sprechwellenform zum Anzeigen der Klassifikation ei- dem Karteninformations-Speicherabschnitt 131 aus, die 

ner Sprechmitteilung; das Bezugszeichen 168 kenn- zu einem beliebigen Gebiet um die Momentanposition 

zeichnet einen Zeiger zum Anzeigen der Position eines herum gehoren, und zeigt ein Karte an dem Anzeigeab- 

entsprechenden Sprechwellenformdatums durch den schnitt 136 in Obereinstimmung mit den Kreuzungsko- 
Umfang eines Versatzes ausgehend von der Position der 45 ordinaten 154 und den Koordinaten eines interpolierten 

Sprechwellenformdatumgruppe 150; und das Bezugs- Punktes 162 von dem StraBendatums-Datensatz 152 an, 

zeichen 169 kennzeichnet die kleinste Einheit eines digi- wobei die Koordinaten 154 und 162 jeweils in Fig. 24(a) 

talisierten Wellenformdatums zum Bilden der digitali- und Fig. 24(b) gezeigt sind. AnschlieBend bestimmt im 

sierten Wellenformdatumgruppe 165, die in dem Kar- Schritt ST53 der Streckeneinstellabschnitt 132 zwei 
teninformations-Speicherabschnitt 131 nach dem Um- 50 Punkte auf der Karte mittels Hohe und Breite oder 

setzen von einer analogen Sprechwellenform in ein digi- dergleichen, damit eine Fahrtstrecke zwischen den zwei 

talisiertes Wellenformdatum gespeichert wird. Punkten mit Hilfe des folgenden Dijkstra-Verfahrens 

Die Fig. 26 zeigt eine Tabelie zum Darstellen der Be- eingestellt wird, das allgemein als Suchalgorithmus in 

ziehungen zwischen den Distanzen der momentanen einem Netzwerk. oder dergleichen eingesetzt wird. 
Positionen eines sich bewegenden Korpers, die durch 55 Im Schritt ST54 erfaBt der Zieikreuzungs-Erfassungs- 

den Momentanpositions-Erfassungsabschnitt 133 erfaBt abschnitt 138 Kreuzungen mit beispielsweise drei oder 
werden, zu Zielkreuzungen, die durch den Zielkreu- mehr an die Kreuzung angebundenen StraBen von den- 

zungs-Erfassungsabschnitt 138 erfaBt werden, sowie jenigen Kreuzungen, die entlang der Fahrtstrecke vor- 
von Fortbewegungsrichtungen, die von den Zielkreu- liegen, und zusatzlich die beiden durch den Streckenem- 
zungen ausgehen und der Klassifikationen von Sprech- eo stellabschnitt 132 eingestellten Punkte als diejenigen 
wellenformen. In der Figur kennzeichnet das Bezugszei- Punkte, an denen Sprechmitteilungen erfolgen. Im An- 
chen 170 die gesamte Klassifikation einer Sprechwellen- schluB erfaBt im Schritt ST55 der Steuerabschnitt 132 
form-Entsprechungstabelle; das Bezugszeichen 171 wieder die Momentanposition des sich bewegenden 
kennzeichnet die Distanzbereiche bis zu den Zielkreu- Korpers mit dem Momentanpositions-Erfassungsab- 
zungen; das Bezugszeichen 172 kennzeichnet die Ab- 6 5 schnitt 133, und im Schritt ST56 zeigt der Steuerab- 
zweigungsrichtungen der Fahrtstrecken ausgehend von schnitt 137 wieder eine Karte an dem Anzeigeabschnitt 
den Zielkreuzungen; und das Bezugszeichen 173 kenn- 136 bei der neuen Posidon an. AnschlieBend erfaBt im 
zeichnet Klassifikationen von Sprechwellenformen ent- Schritt ST57 der Steuerabschnitt 137 einen Zeitpunkt 
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fur die Information mit einer Sprechmitteilung, und im 
Schritt ST58 beurteilt er, ob der Zeitpunkt fur die Infor- 
mation mit einer Sprechmitteilung gegeben ist oder 
nicht Die Beurteiiung des Zeitpunktes fur die Informa- 
tion mit der Sprechmitteilung wird beispielsweise 
durchgefiihrt, indem eine Distanz zwischen der Mo- 
mentanposition und einer Kreuzung, auf die durch Spra- 
che hinzuftihren ist, durch Einsatz der Koordinaten be- 
rechnet wird, und indem beurteilt wird, ob die berechne- 
te Distanz in dem Bereich mehrerer vorab frei einge- 
stellter und vorgegebener Distanzen liegt oder nicht 
Die Beurteiiung des Zeitpunktes kann sich als Ergebnis 
einer Systemveranderung durch den Fahrer ergeben. 
Bestimmt der Steuerabschnitt 137, daB der Zeitpunkt 
fiir die Information mit einer Sprechmitteilung im 
Schritt ST58 nicht vorliegt, so kehrt der Steuerabschnitt 
137 zu dem Schritt ST56 zuriick und. wiederholt die 
Teilschritte zwischen dem Schritt ST55 und dem Schritt 
ST58, bis dieser Zeitpunkt vorliegt 

AnschlieBend berechnet im Schritt ST59 der Steuer- 
abschnitt 137 die Distanz zwischen der Momentanposi- 
tion und einer vor der Momentanposition liegenden 
Zielkreuzung, und bestimmt ferner, ob die von der Ziel- 
kreuzung ausgehende Fahrtstrecke geradeaus verlauft, 
oder nach rechts oder links abbiegt; und im Schritt ST60 
beurteilt der Steuerabschnitt 137, ob die berechnete Di- 
stanz innerhalb einer vorgegebenen Distanz liegt oder 
nicht Liegt die Distanz zwischen der Momentanposi- 
tion und der vor der Momentanposition liegenden 
Kreuzung innerhalb der vorgegebenen Distanz, so 
wahlt der Steuerabschnitt 137 die Distanz bis zu der 
Zielkreuzung und die Kiassifikation einer Sprechwel- 
lenform 173 in Abhangigkeit von der Fortbewegungs- 
richtung des sich bewegenden Korpers im Schritt ST61 
aus der Kiassifikation der Sprechwellenform-Entspre- 
chungstabelle 170 aus; tibersteigt die Distanz den Be- 
reich der vorgegebenen Distanz, so wahlt der Steuerab- 
schnitt 137 die Kiassifikation der Wellenform 173 im 
Schritt ST62 so aus, daB die StraBe weiter verfolgt wird; 
anschlieBend gewinnt im Schritt ST63 der Steuerab- 
schnitt 137 einen Zeiger 168 fiir ein entsprechendes 
Sprechwellenformdatum der Sprechwellenformdatums- 
handhabungs-Information 164 der Sprechwellenform- 
datumgruppe 150 wieder, die in Fig. 25(b) gezeigt ist 
und in dem Karteninforraations-Speicherabschnitt 131 
gespeichert ist, damit digitalisierte Wellenformdaten 
169 ausgelesen werden, die mehrere entsprechende 
Grundeinheiten bei der digitalisierten Wellenfbrmda- 
tumgnippe 165 darstellen. AnschlieBend teilt im Schritt 
ST64 der Steuerabschnitt 137 die Mitteilungen mit 
Sprache mit, nachdem eine Umsetzung der ausgelese- 
nen mehreren digitalisierten Wellenformdatum 169 in 
analoge Wellenformen erfolgt ist SchlieSIich beurteilt 
im Schritt ST65 der Steuerabschnitt 137, ob die Fahrt- 
strecke zu Ende ist oder nicht Ist die Fahrtstrecke noch 
nicht zu Ende, so kehrt der Steuerabschnitt 137 zu den 
Schritt ST55 zuriick, damit die Prozesse der auf den 
Schritt ST55 folgenden Schritte m Hinblick auf die nach- 
ste Zielkreuzung wiederholt werden. 

Wie oben beschrieben, ist das Autohavigationsgerat 
gemaB der vorliegenden Erfindung so aufgebaut, daB 
eine Information mit einer Sprechrnitteilungsanweisung 
erfolgt, damit ein Verfolgen der FahrstraBe gewahrlei- 
stet ist, wenn ein sich bewegender Kdrper weit von 
einer Kreuzung entfernt ist, die einen Startpunkt fiir die 
Veranderung der Fortbewegungsrichtung desselben 
nach. rechts oder links usw. darstellt, und damit eine 
Information ilber eine Sprechmitteilung uber ein Di- 



stanz zu einer Kreuzung und einer Fortbewegungsrich- 
tung erfolgt, wenn der sich bewegende Korper inner- 
halb einer vorgegebenen Distanz von der Kreuzung 
kommt Entsprechend kann sich ein Fahrer auf das Fah- 
5 ren konzentrieren, ohne daB er die momentan unwichti- 
ge Information hort, und ein sichereres Fahren wird 
ermoglicht 
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Die Fig. 29 zeigt ein Blockschaltbild zum schemati- 
schen Darstellen des Aufbaus des Autonavigationsgera- 
tes gemaB einer zusatzlichen weiteren Ausfuhrungs- 
form der vorliegenden Erfindung. In. der Figur kenn- 

15 zeichnet das Bezugszeichen 191 einen Karteninforma- 
tions-Speicherabschnitt zum Speichern digitalisierter 
Kartendaten; das Bezugszeichen 192 kennzeichnet ei- 
nen Streckeneinstellabschnitt zum Einstellen einer 
Fahrtstrecke zwischen zwei Punkten auf einer Karte; 

20 das Bezugszeichen 193 kennzeichnet einen Momentan- 
positions-Erfassungsabschnitt zum Erfassen einer mo- 
mentanen Position und einer Fortbewegungsrichtung 
eines sich bewegenden Korpers aufgrund der GPS- In- 
formation oder dergleichen; das Bezugszeichen 195 

25 kennzeichnet einen SprechmitteOungs-Informationsab- 
schnitt zum Auslesen eines SprechweUenformdatums 
fur die Information mit einer Sprechmitteilung nach 
Ausfuhrung der Digital- Analog- Umsetzung des Da- 
tums,- das Bezugszeichen 196 kennzeichnet einen Anzei- 

30 geabschnitt zum Anzeigen einer Karte, einer Moment- 
anposition und einer Fahrtstrecke^und das Bezugszei- 
chen 197 kennzeichnet einen Steuerabschnitt zum Aus- 
geben eines Befehls an den Sprechmitteilungs-Informa- 
tionsabschnitt 195 fiir die Information mit einer Sprech- 

35 mitteilung entsprechend einer Kiassifikation einer 
Sprechweilenform zum Anzeigen der Tatsache, daB bei 
einer Kreuzung, die vor der Momentanposition liegt, die 
durch den Momentanpositions-Erfassungsabschnitt 193 
erfaBt wird, nach rechts oder links uber eine Zufahrtss- 

40 traBe abgebogen werden kann, wenn dies der Fall ist 

Von der Fig. 30 bis zu der Fig. 32(c) sind Diagramme 
zum Darstellen des Aufbaus der digitalisierten Karten- 
daten gezeigt, die in dem Karteninformadons-Speicher- 
abschnitt 191 gespeichert sind. In Fig. 30 kennzeichnet 

45 das Bezugszeichen 206 die gesamten digitalisierten Kar- 
tendaten; das Bezugszeichen 207 kennzeichnet eine 
Kreuzungsdatumgruppe, die einen ersten Bestandteil 
der digitalisierten Kartendaten 206 darstellt und aus ei- 
ner Datenmenge in Hinblick auf die Kreuzungen be- 
so steht; das Bezugszeichen 208 kennzeichnet eine Stra- 
Bendatumgruppe, die einen zweiten Bestandteil dar- 
stellt und aus einer Datenmenge in Hinblick auf die 
StraBen besteht; das Bezugszeichen 209 kennzeichnet 
eine Sprechwellenformdatengruppe, die einen dritten 

55 Bestandteil darstellt und eine Datenmenge in Hinblick 
auf die Sprechweilenformen enthalt; das Bezugszeichen 
210 kennzeichnet einen Kreuzungsdatums-Datensatz, 
der aus zahlreichen Daten in Hinblick auf eine Kreu- 
zung besteht; und das Bezugszeichen 211 kennzeichnet 

so einen StraBendatums-Datensatz, der aus zahlreichen 
Daten in Hinblick auf eine StraBe besteht In Fig. 31(a) 
kennzeichnet das Bezugszeichen 212 eine Kreuzungs- 
nummer, die eine ID-Nummer angibt, die einer Kreu- 
zung eindeutig zugeordnet ist; das Bezugszeichen 213 

65 kennzeichnet Kreuzungskoordinaten zum Anzeigen der 
Position einer Kreuzung auf einer Karte durch Lange 
und Breite oder dergleichen; das Bezugszeichen 214 
kennzeichnet einen Kreuzungsmerker fiir eine Zwei- 
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ebeneniiberquerung, der anzeigt, ob eine Kreuzung eine Bezugszeichen 231 die Gesamtheit der Fortbewegungs- 

stufenweise gewohnliche Kreuzungsiiberquerung oder richtungen und Klassifikationen einer Sprechwellen- 

eine Doppelebenen-Kreuzungsuberquerung ist, an die. form-Entsprechungstabelle; das Bezugszeichen 232 

ZufahrtsstraBen angebunden sind; das Bezugszeichen kennzeichnet Fortbewegungsrichtungen; und das Be- 

215 kennzeichnet eine Zahl von AnschluBstraBen, die 5 zugszeichen 233 kennzeichnet Klassifikationszuge von 

der Zahi von StraBen entspricht, die an die Kreuzung Sprechwellenformen. 

angebunden sind; das Bezugszeichen 216 kennzeichnet Die Fig. 34 zeigt eine Tabelle zum Darsteilen ernes 

StraBennummer der angebundenen StraBen; und das Beispiels fur den Inhalt, der durch die Klassifikationen 

Bezugszeichen 217 kennzeichnet eine Distanz einer Zii- der in Fig. 33 gezeigten Sprechwellenformen dargestellt 

fahrtsstraBe, die eine Distanz von einer Kreuzung bis zu to wird. In der Figur entsprechen die Zahlen 1 bis 5 in der 

einer Anbindung einer ZufahrtsstraBe und einer An- Spalte der Zahlen einer Klassifikation- einer Sprechwel- 

schluBstraBe anzeigt, wenn die Kreuzung eine Doppel- lenform, und zwar jeweils von der Klassifikation einer 

ebenen-Kreuzungsiiberquerung ist In Fig.31(b) kenn- Sprechwellenform 1 bis zu der Klassifikation einer 

zeichnet das Bezugszeichen 218 eine StraBenzahl zum Sprechwellenform 5. Demnach ist dann, wenn die Fort- 

Anzeigen einer ID-Nummer, die einer StraBe eindeutig is bewegungsrichtung 232 bei der Fortbewegungsrichtung 

zugeordnet ist; das Bezugszeichen 219 kennzeichnet ei- und Klassifikation einer Sprechwellenform-Entspre- 

ne Kreuzungsnummer an einer Startpunktseite zum An- chungstabelle 231 "nach rechts" ist, der Inhalt einer ent- 

zeigen einer Kreuzung, die an der Startpunktseite einer sprechenden Stimme "an der nachsten Kreuzung nach 

StraBe angebunden ist; das Bezugszeichen 220 kenn- rechts abbiegen". 

zeichnet eine Kreuzungsnummer an einer Endpunktsei- 2 o Die Fig. 35 und die Fig. 36 zeigen jeweils ein Dia- 

te zum Anzeigen einer Kreuzung, die an der Endpunkt- gramm zum Darsteilen eines Beispiels fur eine Kreu- 

seite einer StraBe angebunden ist; das Bezugszeichen zung. Die Fig. 35 zeigt eine gewohnliche Kreuzung; die 

221 kennzeichnet eine Zahl von Interpolationspunkten, Fig. 36 zeigt eine Kreuzung mit Zweiebenenuberque- 

die Abbiegepunkte sind, die zwischen dem Startpunkt rung. In Fig. 35 kennzeichnet das Bezugszeichen 234 

und dem Endpunkt einer StraBe bestehen; das Bezugs- 2 5 eine Kreuzung; das Bezugszeichen 235 kennzeichnet ei- 

zeichen 223 kennzeichnet Koordinaten eines interpo- ne nach rechts abbiegende Fahrtstrecke; das Bezugszei- 

lierten Punktes zum Anzeigen einer Position eines inter- chen 236 kennzeichnet eine Momentanposition; das Be- 

polierten Punktes durch Lange und Breite oder derglei- ' zugszeichen 237 kennzeichnet eine vorgegebene Di- 

chen; das Bezugszeichen 222 kennzeichnet Koordinaten stanz 11; und das Bezugszeichen 281 kennzeichnet eine 

an einer Startpunktseite zum Anzeigen der Position des 30 Distanz 13 fur eine zeitliche Einteilung. In Fig. 36 kenn- 

Startpunktes einer StraBe durch Lange und Breite oder zeichnet das Bezugszeichen 238 eine Kreuzung mit 

dergleichen; und das Bezugszeichen 224 kennzeichnet Zweiebenenuberquerung; das Bezugszeichen 239 kenn- 

Koordinaten an einer Endpunktseite zum Anzeigen der zeichnet eine ZufahrtsstraBe; das Bezugszeichen 240 

Position des Endpunktes einer StraBe durch Lange und kennzeichnet eine nach rechts uber die ZufahrtsstraBe 

Breite oder dergleichen. 35 239 abbiegende FahrstraBe; das Bezugszeichen 241 

In Fig. 32(a), Fig. 32(b) und Fig. 32(c) kennzeichnet kennzeichnet eine Momentanposition; das Bezugszei- 

das Bezugszeichen 225 Sprechwellenformdatenhandha- chen 242 kennzeichnet eine vorgegebene Distanz; das 

bungs-Information, die einen der Bestandteile der Bezugszeichen 282 kennzeichnet die Distanz der Zu- 

Sprechwellenformdatumgruppe 209 bildet zum Spei- fahrtsstraBe 239; und das Bezugszeichen 283 kennzeich- 

chern von Handhabungsinformation in Hinblick auf den 40 net eine Distanz fur die zeitliche Einteilung. 

Inhalt der Sprechwellenformdaten; das Bezugszeichen Die Fig. 37 zeigt ein FluBdiagramm zum Darsteilen 

226 kennzeichnet eine digitaiisierte Wellenformdatum- des Ablaufes des in dem Autonavigationsgerates gemaS 
gruppe, die den anderen Bestandteil der Sprechwellen- der vorliegenden Ausfiihrungsform eingesetzten Pro- 
formdaturngruppe 209 bildet und aus einer Menge digi- zesses. In der Figur bezeichnen die Bezugsbuchstaben 
talisierter Wellenformdaten besteht; das Bezugszeichen 45 ST71 bis ST87 Teilschritte in jedem ProzeB. 

227 kennzeichnet einen S pre ch well enformdatenhand- Im Schritt ST71 erfaBt der Steuerabschnitt 197 wah- 
habungs-Datensatz zum Speichern der Handhabungsin- rend des Betriebs zunachst die Momentanposition des 
formation jederEinheit der Sprechmitteilungen; das Be- sich bewegenden Korpers auf Grundlage der GPS-In- 
zugszeichen 228 kennzeichnet eine Klassifikation einer formation oder dergleichen durch die Momentanposi- 
Sprechwellenform zum Anzeigen der Klassifikation ei- 50 tion-Erfassungsabschnitt 193. Im Schritt ST72 liest der 
ner Sprechmitteilung; das Bezugszeichen 229 kenn- Steuerabschnitt 197 aus dem Karteninformations-Spei- 
zeichnet einen Zeiger zum Anzeigen der Position eines cherabschnitt 191 digitaiisierte Kartendaten 206 aus, die 
ehtsprechenden Sprechwellenformdatums uber den zu einem beliebigen Bereich um die Momentanposition 
Umfang des Versatzes ausgehend von der Position der gehdren, und zeigt eine Karte an dem Anzeigeabschnitt 
Sprechwellenformdatumgruppe 209; und das Bezugs- 55 196 an, in Obereinstimmung mit den Kreuzungskoordi- 
zeichen 230 kennzeichnet die minimale Einheit eines naten 213 und den Koordinaten eines Interpolations- 
digitalisierten Wellenformdatums zum Bilden der Uigi- punktes 223 des StraBendatums-Datensatzes 211, wobei 
talisierten Wellenformdatumgruppe 226, die in dem die Koordinaten 213 und 223 jeweils in Fig. 31(a) und 
Karteninformations-Speicherabschnitt 191 nach dem Fig. (b) gezeigt sind. AnschlieBend bestimmt im Schritt 
Umsetzen von einer analogen Sprechwellenform in ein so ST73 der Streckeneinstellabschnitt 192 zwei Punkte auf 
digitalisiertes Wellenformdatum gespeichert wird. der Karte nach Lange und Breite oder dergleichen, da- 
Die Fig. 33 zeigt eine Fortbewegungsrichtung und ei- mit eine Fahrtstrecke zwischen den beiden Punkten uri- 
ne Klassifikation einer Sprechwellenform- Entspre- ter Anwendung des Dijkstra-Verf ahrens bestimmt wird, 
chungstabelle zum Darsteilen von Entsprechungen zwi- das einen allgemeinen Suchalgorithmus auf einem Netz- 
schen Fortbewegungsrichtungen einer Fahrtstrecke, die 65 werk oder dergleichen darstellt. AnschlieBend erfaBt im 
von einer vor der momentanen Position liegenden Schritt ST74 der Steuerabschnitt 197 eine neue Mo- 
Kreuzung ausgehen, und mehrerer Klassifikationen von mentanposition des sich bewegenden Korpers wieder- 
Sprechwellenformen. In dieser Figur kennzeichnet das um mit dem Momentanpositions-Erfassungsabschnitt 
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193. AnschlieBend erfaBt im Schritt ST75 der Steuerab- 
schnitt 197 eine vor der Momentanposition und an der 
Fahrtstrecke gelegene Kreuzung, damit ein entspre- 
chendes Kreuzungsdatum aus dem Karteninformations- 
Speicherabschnitt 191 wiedergewonnen werden kann. 
Im iibrigen erfaBt im Schritt ST76 der Steuerabschnitt 
197 die von einer vorgelagerten Kreuzung ausgehende 
Bewegungsrichtung in der Form einer Geradeausbewe- 
gung, eines Abbiegens nach rechts oder eines Abbie- 
gens nach links. Dieser ProzeB wird ausgefuhrt, indem 
der Relativwinkel zwischen einer aus der Kreuzung her- 
ausfiihrenden StraBe und einer in die Kreuzung hinein- 
lauf enden StraBe berechnet wird. 

Im Schritt ST77 beurteiit der Steuerabschnitt 197, ob 
die vorausliegende Kreuzung eine Kreuzung mit Zwei- 
ebeneniiberquerung ist oder nicht, indem der in Fig. 
31(a) gezeigte Merker fur eine Kreuzung mit Zweiebe- 
neniiberquerung 214 untersucht wird, ausgehend von 
den Kreuzungsdaten, die durch den ProzeB nach Schritt 
ST75 gewonnen werden. Fiihrt die Untersuchung nicht 
zu dem Ergebnis, daB es sich um eine Kreuzung mit 
Zweieberienuberquerung handelt, so bewirkt der Steu- 
erabschnitt 197 vorab das Einstelien einer vorgegebe- 
nen Distanz (beispielsweise 1 km) als Distanz fiir die 
zeitliche Einteilung, fuhrt im Schritt ST78 eine. zeitliche 
Einteilung fiir die Information mit einer Sprechmittei- 
lung durch, und im Schritt ST97 gewinnt der Steuerab- 
schnitt 197 einen entsprechenden Klassifikationszug der 
Sprechwellenformen 233 rait der Fortbewegungsrich- 
tung und Kiassifikation aus einer in der Fig. 33 gezeig- 
ten Sprechwellenform-Entsprechungstabeile 231 wie- 
der, auf der Basis der im Schritt ST76 erfaBten Fortbe- 
wegungsrichtung. Zeigt andererseits das Ergebnis der 
Untersuchung, daB es sich um eine Kreuzung mit Zwei- 
ebeneniiberquerung handelt, so bestimmt der Steuerab- 
schnitt 197 die in der Fig. 31(a) gezeigte Distanz 217 der 
ZufahrtsstraBe, entsprechend der in die Kreuzung hin- 
einfiihr enden StraBe und auf der Grundlage der im 
Schritt ST75 erhaltenen Kreuzungsdaten, damit die Di- 
stanz 217 der ZufahrtsstraBe zu einer vorgegebenen 
Distanz addiert wird, zum Bilden der Distanz fur die 
zeidiche Einteilung im Schritt ST80. 

Die obigen Prozesse werden nun in Hinbiick auf die in 
Fig. 35 und Fig. 36 gezeigten Beispiele von Kreuzungen 
beschrieberL Ist die vorausliegende Kreuzung eine ge- 
wdhnliche Kreuzung, wie sie in Fig. 35 gezeigt ist, so 
wird die vorgegebene Distanz 237 so wie sie ist als die 
Distanz 281 fiir die zeitliche Einteilung bestimmt Ist die 
vorausliegende Kreuzung eine Kreuzung mit Zweiebe- 
neniiberquerung, wie sie in Fig. 36 gezeigt ist, so wird 
die vorgegebene Distanz 242 nach Addition zu der Di- 
stanz 282 der ZufahrtsstraBe als die Distanz 283 fiir die 
zeitliche Einteilung bestimmt 

Hiernach bestimmt im Schritt ST81 der Steuerab- 
schnitt 197 den Klassifikationszug von Sprechwellenfor- 
men 233 entsprechend der im Schritt ST76 erfaBten 
Fortbewegungsrichtung durch einen ProzeB, der mit 
demjenigen des Schritts ST79 identisch ist,. und ferner 
erzeugt er einen Klassifikationszug von Sprechwellen- 
formen, die die Bedeutung eines Passierens einer Zu- 
fahrtsstraBe haben, durch Addition eines Klassifika- 
tionszuges fOr Sprechwellenformen, zu dem erhaltenen 
Klassifikationszug der Sprechwellenformen 233. An- 
schlieBend erfaBt im Schritt ST82 der Steuerabschnitt 
197 wieder die Momentanposition des sich bewegenden . 
Korpers durch den Momentanpositions-Erfassungsab- 
schnitt 193 und zeigt im Schritt ST83 eine Karte fur das 
Umf eld der Momentanposition an. Dann berechnet im 



Schritt ST84 der Steuerabschnitt 196 die Distanz zwi- 
schen der im Schritt ST82 erfaBten Momentanposition 
und der vorausliegenden Kreuzung und beurteiit, ob die 
Momentanposition innerhalb der im Schritt ST78 oder 
5 ST80 berechneten Distanz fiir die zeitliche Einteilung 
liegt oder nicht Zeigt das Ergebnis der Beurteilung,daB 
die Momentanposition innerhalb der Distanz fiir die 
zeitliche Einteilung liegt, so gewinnt der Steuerabschnitt 
197 die entsprechenden mehreren Basiseinheiten der 
io digitalisierten Wellenformdaten 230 aus der Sprechwel- 
lenformdatenhandhabungs-Information 225 der 
Sprechwellenformdatumgruppe 209, die in dem Spei- 
cherinformations-Speicherabschnitt 191 gespeichert ist, 
damit die digitalisierte Wellenformdatumgruppe 226 
15 Stuck fiir StQck ausgelesen wird. Und im Schritt ST87 
teilt der Steuerabschnitt 197 die Mitteilurigen mit Spra- 
che mit, nach dem Umsetzen der mehreren ausgelese- 
nen digitalisierten Wellenformdaten 230 in analoge 
Wellenformen. Zuletzt beurteiit im Schritt ST88 der 
20 Steuerabschnitt 197, ob das Ende der Fahrtstrecke er- 
reicht ist oder nicht 1st das Ende der Fahrtstrecke noch 
nicht erreicht, so kehrt der Steuerabschnitt 197 zum 
Schritt ST74 zuriick, damit die Prozesse nach dem 
Schritt ST74 in Hinbiick auf die nachste Kreuzung wie- 
25 derholt werden. 

Wie oben beschrieben, ist das Autonavigationsgerat 
gemaB der vorliegenden Ausfuhrungsform so aufge- 
baut, daB eine Information mit einer Sprechmitteilung 
aufgrund einer Zeiteinteilung erfolgt, die vor der ge- 
30 wohnlichen Zeiteinteilung fiir eine .Kreuzung liegt, an 
der ein sich bewegender Korper nach rechts oder links 
: uber eine ZufahrtsstraBe abbiegen muB. Entsprechend 
kann sich ein Fahrer auf das Abzwejgen bei einer Zu- 
fahrtsstraBe friiher vorbereiten, was rein sichereres Fah- 
35 ren ermoglicht 

Ausfuhrungsform 5 

Die . Fig. 38 zeigt ein Blockschaltbild zum schemati- 
40 schen Darstellen des Aufbaus des Autonavigationsgera- 
tes gemaB einer weiteren zusatzlichen Ausfuhrungs- 
form der vorliegenden Erfindung. In der Figur kenn- 
zeichnet das Bezugszeichen 291 einen Karte ninforma- 
tions-Speicherabschnitt zum Speichern digitalisierte r 
45 Kartendaten; das Bezugszeichen 292 kennzeichnet ei- 
nen Streckeneinstellabschnitt zum Einstelien einer 
Fahrtstrecke zwischen zwei Punkten auf einer Karte; 
das Bezugszeichen 293 kennzeichnet einen Momentan- 
positions-Erfassungsabschnitt zum Erfassen einer Mo- 
so mentanposition und einer Fortbewegungsrichtung eines 
sich bewegenden Korpers auf der Grundlage von GPS- 
Information oder dergleichen; das Bezugszeichen 295 
kennzeichnet einen Sprechmitteilungs-Informationsab- 
schnitt zum Auslesen eines Sprechwellenformdatums 
55 fur die Information mit einer Sprechmitteilung nach 
dem Ausfuhren einer Digital-Analog-Umsetzung des 
Datums; das Bezugszeichen 296 kennzeichnet einen An- 
zeigeabschnitt zum Anzeigen einer Karte, einer Mo- 
mentanposition und einer Fahrtstrecke; und das Be- 
eo zugszeichen 297 kennzeichnet einen Steuerabschnitt 
zum Ausgeben einer Anweisung an den Sprechmittei- 
lungs-Informationsabschnitt 295 ftir die Information mit 
nur einem Warnlaut beim Erfassen der Fortbewegungs- 
richtung einer Fahrtstrecke fur die vor der Momentan- 
65 position liegende Kreuzung durch den Momentanposi- 
tions-Erfassungsabschnitt 293. 

Von der Fig. 39 bis zu der Fig. 41(c) sind Diagramme 
zum Darstellen des Aufbaus digitalisierter Kartendaten 



DE 195 40 864 Al 

29 30 

gezeigt, die in dem Karteninformations-Speicherab- zeichen 327 kennzeichnet einen Zeiger zum Angeben 

schnitt 291 gespeichert sirid In Fig. 39 kennzeichnet das ■■ der Position eines entsprechenden Sprechwellenform- 

Bezugszeichen 306 die gesamten digitalisierten Karten- datums durch die GroBe des Versatzes ausgehend von 

daten; das Bezugszeichen 307 kennzeichnet eine Kreu- der Position der Sprechwellenformdatumgruppe 309; 

zungsdatumgruppe, die einen ersten Bestandteii der di- 5 und das Bezugszeichen 328 kennzeichnet die minimale 

gitaiisierten Kartendaten 306 darstellt und aus einer Da- Einheit von digitalisierten Wellenformdaten zum Bilden 

tenmenge im Zusammenhang mit Kreuzungen besteht; der digitalisierten WeUenformdatumgruppe 324, die in 

das Bezugszeichen 308 kennzeichnet eine StraBenda- dem Karteninformations-Speicherabschnitt 291 gespei- 

tumgruppe, die einen zweiten Bestandteii darstellt und chert wird, nach dem Umsetzen von einer analogen 

aus einer Datenrnenge im Zusammenhang mit StraBen 10 Sprechwellenform in einer digitales Sprechwellenf orm- 

besteht; das Bezugszeichen 309 kennzeichnet eine datum. 

Sprechwellenformdatumgruppe, die einen dritten Be- Die Fig. 42 zeigt eine Fortbewegungsrichtung und ei- 

standteil darstellt und aus einer Datenrnenge im Zusam- ne Klassifikation einer Sprechwellenform-Entspre- 

menhang mit Sprechwellenformen besteht; das. Bezugs- chungstabelie zum Darstellen von Entsprechungen zwi- 

zeichen 310 kennzeichnet eine Kreuzungsdatums-Da- 15 schen Fortbewegungsrichtungen einer Fahrtstrecke fur 

tensatz, der aus zahlreichen Daten in Zusammenhang eine vor der Momentanposition liegende Kreuzung und 

mit einer Kreuzung besteht; und das Bezugszeichen 311 von Klassifikationen der Sprechwellenformen. In der 

kennzeichnet einen StraBendatiims-Datensatz, der aus Figur kennzeichnet das Bezugszeichen 329 Fortbewe- 

zahlreichen in Zusammenhang mit einer StraBe besteht gungsrichtungen; und das Bezugszeichen 330 kenn- 

In der Fig. 40(a) und der Fig. 40(b) kennzeichnet das 20 zeichnet entsprechende Klassifikationen der Sprech- 

Bezugszeichen 312 eine Kreuzungsnummer, die eine welienformen. 

ID-Nummer angibt, die einer Kreuzung eindeutig zuge- Die Fig. 43 zeigt ein FluBdiagramm zum Darstellen 

rechnet ist; das Bezugszeichen 313 kennzeichnet Kreu- des Ablaufes der Prozesse, die in dem Autonavigations- 

zungskoordinaten zum Anzeigen der Position einer gerat gemaB der vorliegenden Ausfuhrungsform be- 

Kxeuzung auf einer Karte durch Lange und Breite oder 25 nutzt werden. In der Figur kennzeichnen die Bezugs- 

dergleichen; das Bezugszeichen 314 kennzeichnet die buchstaben ST91 bis ST105 die Teilschritte von jedem 

Zahi angebundener StraBen, die emer Zahi von StraBen ProzeB. - 

entspricht, die an der Kreuzung angebunden sind; das Wahrend des Betriebs erfaBt zunachst im Schritt 

Bezugszeichen 315 kennzeichnet die StraBennummern ST91 der Steuerabschnitt 297 die Momentanposition 

der angebundenen StraBen; das Bezugszeichen 316 30 des sich bewegenden Korpers auf Grundlage der GPS- 

kennzeichnet eine StraBennummer zurri Wiedergeben Information oder dergleichen mit dem Momentanposi- 

einer ID-Nummer, die einer StraBe eindeutig zugeord- tions-Erfassungsabschnitt 293. Im Schritt ST92 liest der 

net ist; das Bezugszeichen 317 kennzeichnet eine Kreu- Steuerabschnitt 297 digitalisierte Kartendaten 306 aus 

zungsnummer an einer Startpunktseite zum Angeben dem Karteninformations-Speicherabschnitt 291 aus, die 

einer Kreuzung, die an der Startpunktseite einer StraBe 35 zu einem beliebigen Bereich im Umfeld der Momentan- 

angebunden ist; das Bezugszeichen 318 kennzeichnet position gehdren und zeigt eine Karte auf dem Anzeige- 

eine Kreuzungsnummer an einer Endpunktseite zum abschnitt 296 in Obereinstimrnung mit den Kreuzungs- 

Angeben einer an der Endpunktseite einer StraBe ange- koordinaten 313 und den Koordinaten eines Interpola- 

bundenen Kreuzung; das Bezugszeichen 319 kennzeich- tionspunktes 321 des StraBendatums-Datensatzes 311 

net eine Zahi von Interpolationspunkten, die zwischen 40 an, wobei die Koordinaten 313 und 321 jeweils in der 

dem Start- und dem Endpunkt einer StraBe liegende Fig. 40(a) und der Fig. 40(b) gezeigt sind. AnschlieBend 

Wendepunkte sind; das Bezugszeichen 321 kennzeich- bestimmt im Schritt ST93 der Streckeneinstellabschnitt 

net Koordinaten eines Iriterpolationspunktes zum An- 292 zwei Punkte auf der Karte anhand von Lange und 

geben einer Position ernes Interpolationspunktes durch Breite oder dergleichen, damit eine Fahrtstrecke zwi- 

Lange und Breite oder dergleichen; das Bezugszeichen 45 schen den beiden Punkten durch Anwendung des 

320 kennzeichnet Koordinaten an einer Startpunktseite Dijkstra-Verfahrens bestimmt wird, das einen allgemei- 

zum Angeben der Position des Startpunktes einer Stra- nen Suchalgorithmus fiir ein Netzwerk oder dergleichen 

Be durch Lange und Breite oder dergleichen; und das bildet. 

Bezugszeichen 322 kennzeichnet Koordinaten an einer AnschlieBend erfaBt im Schritt ST94 der Steuerab- 

Endpunktseite zum Abgeben der Position des Endpunk- 50 schnitt 297 eine vor der Momentanposition liegende 

tes einer StraBe anhand von Lange und Breite oder Kreuzung. Zudem erfaBt im Schritt ST95 der Steuerab- 

dergleichen. schnitt 297 die Fortbewegungsrichtung fiir die voraus- 

In der Fig. 41(a), Fig. 41(b) und der Fig. 41(c) kenn- liegenden Kreuzung in Form einer Geradeausbewe- 

zeichnet das Bezugszeichen 323 Sprechwellenformda- gung, eines Abbiegens nach rechts oder eines Abbie- 

tenhandhabungs-Information als einem der Bestandtei- 55 gens nach links. Dieser ProzeB wird durchgefuhrt, in- 

le der Sprechwellenformdatumgruppe 309 zum Spei- dem der relative Winkei zwischen der aus der Kreuzung 

chern von Handhabungsinformation im Zusammenhang herauslaufenden StraBe und der in die Kreuzung ein- 

rnit dem Inhalt von Sprechwellenformdaten; das Be- mundenen StraBe berechnet wird. Im Schritt ST96 er- 

zugszeichen 324 kennzeichnet eine digitalisierte Wei- faBt der Steuerabschnitt 297 wieder eine neue Moment- 

lenformdatumgruppe, die den anderen Bestandteii der 60 anposition durch den Momentanpositions-Erfassungs- 

Sprechwellenformdatumgruppe 309 darstellt und aus ei- abschnitt 293 zum Anzeigen einer Karte im Umfeld der 

ner Menge digitalisierter Wellenformdaten besteht; das neuen Momentanposition an dem Anzeigeabschnitt 296. 

Bezugszeichen 325 kennzeichnet einen Sprechwellen- AnschlieBend berechnet im Schritt ST98 der Steuerab- 

formdatenhandhabungs-Datensatz zum Speichern der schnitt 297 die Distanz zwischen der im Schritt ST96 

Handhabungsinformation jeder Einheit der Sprechmit- 65 erf aB ten Momentanposition und der vorausliegenden 

teilungen; das Bezugszeichen 326 kennzeichnet eine Kreuzung, damit im Schritt ST99 beurteilt werden karin, 

Klassifikation einer Sprechwellenform zum Angeben. ob die Distanz innerhalb einer bestimmten vorab einge- 

der Klassifikation einer Sprechmitteilung; das Bezugs- stellten Distanz (beispielsweise 1 km) liegt oder nicht, 
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und insbesondere zum Beurteilen der Tatsache, ob sich 
der bewegende Korper innerhalb der Distanz fur die 
zeitliche Emteilung fur die Information mit einer 
Sprechmitteilung befindet oder nicht. Zeigt das Ergeb- 
.. nis der Beurteilung, dafi die Distanz innerhalb der vor- 
gegebenen Distanz liegt, so beurteilt der Steuerab- 
schnitt 297 im Schritt ST100, ob der sich bewegende 
Korper die vorausliegende Kreuzung geradeaus iiber- 
queren muB oder nicht, indem die im Schritt ST95 be- 
stimmte Fortbewegungsrichtung untersucht wird. Fuhrt 
die Beurteilung zum Ergebnis einer Geradeausbewe- 
gung, so wahlt der Steuerabschnitt 297 eine Klassifika- 
tion einer Sprechwellenform entsprechend einem 
Warnlaut aus. 

Ergibt sich andererseits ais Ergebnis der Beurteilung 
im Schritt ST100, daB keine Geradeausbewegung vor- 
iiegt, so gewinnt der Steuerabschnitt 297 im Schritt 
ST102 eine Klassifikation einer Sprechwellenform 330 
entsprechend der Fortbewegungsrichtung wieder, und 
zwar mit der Fortbewegungsrichtung und Klassifikation 
aus einer in Fig- 42 gezeigten S pre chweUen form- Ent- 
sprechungstabelle. AnschlieBend gewinnt im Schritt 
ST103 der Steuerabschnitt 297 zugeordnete mehrere 
Basiseinheiten der digitalisierten Wellenformdaten 328 
aus der SprechweUenformdatenhandhabungs-Informa- 
tion 323 der Sprechwellenformdatumgruppe 309 wie- 
der, die in dem Karteninformations-Speicherabschnitt 
291 gespeichert sind, auf der Grundlage der im Schritt 
ST101 oder ST102 ausgewahlten Klassifikation einer 
Sprechwellenform, damit die digitalisierte Wellenform- 
datumgruppe 324 ausgelesen wird. Und anschlieBend 
bewirkt im Schritt ST104 der Steuerabschnitt 297 eine 
Information mit den Mitteilungen uber Sprache nach 
dem Umsetzen der ausgelesenen mehreren digitalisier- 
ten Wellenformdaten 328 in analoge Wellenformen- 
Schb'eBlich beurteilt im Schritt ST105 der Steuerab- 
schnitt, ob das Ende der Fahrtstrecke vorliegt oder 
nicht. Liegt das Ende der Fahrtstrecke noch nicht vor, so 
kehrt der Steuerabschnitt 297 zu dem Schritt ST94 zu- 
ruck, damit die auf den Schritt ST94 folgenden Prozesse 
im Zusammenhang mit der nachsten Kreuzung wieder- 
holt werden- Liegt zusatzlich der sich bewegende Kdr- 
per nicht innerhalb der Distanz ftir die zeitliche Eintei- 
lung, bei der im Schritt ST99 eine Information mit einer 
Sprechmitteilung erfolgt, so kehrt der Steuerabschnitt 
297 zu dem Schritt ST96 zurtick, damit die Prozesse von 
Schritt ST96 bis Schritt ST99 solange wiederholt wer- 
den, bis der sich bewegende Korper innerhalb der Di- 
stanz fur die zeitliche Eiriteilung liegt 

Wie oben beschrieben ist das Autonavigationsgerat 
gemaB der vorliegenden Ausfuhfungsform so aufge- 
baut, daB ein Fahrer an einer Kreuzung, die ein sich 
bewegender Korper gerade Uberqueren muB, lediglich 
mit einem Warnlaut inf ormiert wird. Demnach kann der 
Fahrer die Kreuzung bestatigen und sich auf das Fahren 
konzentrieren ohne unnotige Information zu horen. 
Demnach wird ein sicheres Fahren ermSglicht 

Obgleich die oben beschriebenen Ausfuhrungsfor- 
men 2 bis 5 so aufgebaut sind, daB sie Sprechwellen- 
formdaten usw. in dem Karteninformations-Speicherab- 
schnitt ablegen, ist der Speicher fur diese Daten nicht 
auf den Karteninformations-Speicherabschnitt be- 
schrankt Diese Daten konnen in dem Sprechinforma- 
tions-Speicherabschnitt wie bei dem Aufbau der Aus- 
fuhrungsform 1 gespeichert werden. In diesem Fall ver- 
steht sich wie bei der Ausfiihrungsform 1 von selbst, daB 
das FQhren eines Autofahrers mit Mitteilungen, die un- 
terschiedliche Satzmuster aufweisen, oder mit Mittei- 



lungen, die in die Sprachen anderer Lander iibersetzt 
sind, einfach dadurch erfolgen kann, daB der Inhalt der 
* in dem Sprechinformations-Speicherabschnitt gespei- 
cherten Mitteilungen verandert wird, ohne daB das Pro- 
5 gramm des Gerates verandert wird. 

Aus der vorhergehenden Beschreibung ergibt sich, 
daB gemaB dem ersten Aspekt der vorliegenden Erfin- 
dung das Autonavigationsgerat so aufgebaut ist, daB es 
eine abnehmbare Sprechinformations-Speichervorrich- 

10 tung enthalt, und zwar jeweils zum Speichern mehrerer 
Sprechmitteilungs-Musterkodes entsprechend mehre- 
rer einem Autofahrer eines sich bewegenden Korpers 
mitzuteilenden Sprechmitteilungskonzepte, und jeweils 
zum Speichern mehrerer Sprechwellenformdaten ent- 

15 sprechend mehrerer Sprechmitteilungs-Musterkodes, 
sowie eine Steuervorrichtung zum Bestimmten minde- 
stens eines Sprechinformationspunktes entlang einer 
Fahrtstrecke, die durch eine Streckeneinstellvorrich- 
tung auf der Grundlage der detektierten Momentanpo- 

20 sition des sich bewegenden Korpers und der digitalisier- 
ten Kartendaten bestimmt wird, und zum Bestimmen 
eines Konzepts fur eine Sprechmitteilung, die an diesem 
Punkt mitgeteilt werden muB, sowie zum Auslesen eines 
dem Konzept entsprechenden Sprechmitteilungs-Mu- 

25 sterkodes einer bestimmten Sprechmitteilung aus der 
Sprechinformations-Speichervorrichtung und zum Aus- 
geben einer Anweisung eines Sprechwellenformdatums 
entsprechend dem Sprechmitteilungs-Musterkode an 
eine Sprechmitteiiungs-Informationsvorrichtung, und 

30 demnach kann ein Effekt erzielt werden, mit dem sich 
einfach eine Fuhrung mit einer Stimme erzielen laBt, mit 
Hilfe von Sprechmitteilungen >mit unterschiedlichen 
Satzmustern oder von Sprechmittepungen, die in frem- 
de Sprachen durch Verandern des Inhalts der in der 

as Sprechinformations-Speichervorrichtung gespeicher- 
ten Sprechmitteilungen ohne eine. -Verande rung des 
Programms in dem Gerat 

Ferner ist gemaB dem zweiten Aspekt der vorliegen- 
den* Erfindung das Autonavigationsgerat so aufgebaut, 

40 daB es eine Punkteinstellvorrichtung enthalt, zum Ein- 
steilen eines Einstelipunktes an einer beliebigen Posi- 
tion auf der Karte fiir die digitalisierte Kartendaten vor- 
liegen, und zwar durch eine Eingabe eines Autofahrers 
des sich bewegenden Korpers, sowie eine Steuervor- 

45 richtung mit einer Befehlsvorrichtung zum Berechnen 
einer Distanz zwischeh der erfaBten Momentanposition 
des sich bewegenden Korpers und dem eingestellten 
Punkt sowie zum Anweisen einer Sprechmitteilungs-In- 
formationsvorrichtung zum Bestimmen der Richtung 

so von dem eingestellten Punkt zu der Fortbewegungsrich- 
tung des sich bewegenden Korpers, wenn die berechrie- 
te Distanz innerhalb einer vorgegebenen Distanz liegt 
zum Auswahlen eines Sprechmitteilungskonzepts ent- 
sprechend der Richtung, damit ein sprechendes Sprech- 

55 wellenformdatum ausgelesen wird, und demnach kann 
ein Effekt dahingehend erzielt werden, daB der Autofah- 
rer des sich bewegenden Korpers den eingestellten 
Punkt wahrend des Fahrens leicht finden kann, wenn 
sich der bewegende Korper der Umgebung des einge- 

6o stellten Punkts nahert. 

Ferner ist gemaB dem dritten Aspekt der vorliegen- 
den Erfindung das Autonavigationsgerat so aufgebaut, 
daB es eine Zielkreuzungs-Erfassungsvorrichtung zum 
Erfassen einer Kreuzung entlang der Fahrtstrecke ent- 

65 halt, auf die durch Sprechinformation hingefuhrt wer- 
den muB, sowie einer Fortbewegungsrichtung, die von 
der Zielkreuzung ausgeht, zu der durch Sprechinforma- 
tion -hingefuhrt werden muB, auf der Grundlage von 
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digitalisierten Kartendaten und einer durch eine Strek- 
keneinstellvorrichtung eingestellte Fahrtstrecke, sowie 
eine Steuervorrichtung mit einer Befehlsvorrichtung 
zum Berechnen der Distanz zwischen der Zielkreuzung, 
zu der durch Sprechinformation hingefiihrt werden soil, 
und der erfaBten Momentanposition des sich bewegen- 
den Kflrpers, und zum Anweisen einer Sprechmittei- 
lungs-Informationsvorrichtung zum Auswahlen eines 
Sprechmitteilurigskonzepts zum Anzeigen der Distanz 
bis zu der Kreuzung, zu der durch Sprechinformation 
hingeftihrt werden soil, und der von der Kreuzung, zu 
der durch Sprechinformation hingefiihrt werden soli, 
ausgehenden Fortbewegungsrichtung, werm die berech- 
nete Distanz innerhalb einer vorgegebenen Distanz 
liegt, und ferner zum Auswahlen eines Sprechmittei- 
lungskonzepts zum Anzeigen der Auswirkung des Fah- 
rens entlang der StraBe, auf der der sich bewegenden 
Kdrper fahf t, wenn die berechnete Distanz die vorgege- 
bene Distanz uberschreitet, und zum Auslesen des ent- 
sprechenden Sprechmitteilungsdatums, und entspre- 
chend konnen Effekte erzielt werden, daB der Autofah- 
rer des sich bewegenden Korpers oder dergleichen sich 
auf das Fahren konzentrieren kann, ohne daB er mo- 
mentan unwichtige Information hort, so daB ein sichere- 
res Fahren ermoglicht wird. 

Ferner ist gemaB dem vierten Aspekt der vorliegen- 
den Erfindung das Autonavigationsgerat so aufgebaut, 
daB es eine Steuervorrichtung mit einer Befehlsvorrich- 
tung enthalt, zum Beurteilen, ob eine vor der erfaBten 
Momentanposition des sich bewegenden Korpers lie- 
gende Kreuzung eine Kreuzung ist, an der sich eine 
StraBe uber eine ZufahrtsstraBe verzweigt oder nicht, 
und zwar auf der Grundlage digitalisierter Kartendaten, 
einer durch eine Fahrtstrecken-Einstellvorrichtung ein- 
gestellten Fahrtstrecke und der Momentanposition, und 
zum Abgeben einer Anweisung an eine sprechmittei- 
lungs-Informationsvorrichtung zum Nach-vorne-Ver- 
schieben des Zeitpunktes fur die Information mit einer 
Sprechmitteilung im Vergleich zu demjenigen bei einer 
gewohnlichen Kreuzung und zum Auswahlen eines 
Sprechmitteilungskonzepts mit der Sprechinformation 
zum Anzeigen der Auswirkung des Durchfahrens einer 
ZufahrtsstraBe, damit ein entsprechendes Sprechwel- 
lenformdatum Lm Fall der Kreuzung mit einer StraBen- 
verzweigung uber eine ZufahrtsstraBe ausgewahit wird, 
und demnach kann der Effekt erzielt werden, daB der 
Autofahrer eines sich bewegenden Korpers oder der- 
gleichen sich auf das Abzweigen zu einer ZufahrtsstraBe 
fruher vorbereiten kann, damit ein sichereres Fahren 
ermoglicht wird 

Ferner enthalt entsprechend dem funften Aspekt der 
vorliegenden Erfindung das Autonavigationsgerat eine 
Steuervorrichtung mit einer Befehlsvorrichtung zum 
Anweisen einer Sprechmitteilungs-Informationsvor- 
richtung fur das Auswahlen eines Sprechmitteilungs- 
konzepts zum Anzeigen der Auswirkung eines Abbie- 
gens nach rechts oder nach links, wenn der sich bewe- 
gende K6rper nach rechts oder links bei einer vor der 
Momentanposition des sich bewegenden Korpers ent- 
lang von dessen Fahrtstrecke liegenden Kreuzung nach 
rechts oder links abbiegen muB, und zum Auswahlen 
eines Warnlauts, wenn der sich bewegende Korper eine 
geradeaus gerichtete Bewegung ausfiihren muB, und 
zum Auslesen eines entsprechenden Sprechmitteilungs-. 
datums, und demnach kdnnen Auswirkungen dahinge- 
hend erzielt werden, daB der Autofahrer des sich bewe- 
genden Korpers oder dergleichen die Kreuzung bestati- 
gen kann und sich auf das Fahren ohne ein Horen von 



unnotiger Information konzentrieren kann, so daB ein . 
sichereres Fahren ermoglicht wird. 

Ferner ist gemaB dem sechsten Aspekt der vorliegen- 
den Erfindung das Autonavigationsgerat so aufgebaut, 
5 daB es eine Steuervorrichtung.zum Berechnen einer Di- 
stanz zwischen der erfaBten Momentanposition des sich 
bewegenden Korpers und einem eingestellten Punkt 
enthalt, und zum Bestimmen der Richtung von dem ein- 
gestellten Punkt zu der Fortbewegungsrichtung des sich 

io bewegenden Korpers, wenn die berechnete Distanz in- 
nerhalb einer vorgegebenen Distanz liegt, zum Ausge- 
ben eines Befehls fur das Auswahlen einer Sprechmittei- 
lung entsprechend der bestimmten Richtung an eine 
Sprechmitteilungs-Informationsvorrichtung, und dem- 

15 nach kann ein Effekt dahingehend erzielt werden, daB 
der Autofahrer den eingestellten Punkt wahrend des 
Fahrens einfach finden kann, wenn sich der bewegende 
Korper dem Urnf eld des eingestellten Punktes nahert 
Ferner ist gemaB dem siebten Aspekt der vorliegen- 

20 den Erfindung das Autonavigationsgerat so aufgebaut, 
daB es eine Zielkreuzungs-Erfassungsvorrichturig ent- 
halt, zum Erfassen einer Kreuzung entlang der Fahrt- 
strecke, auf die durch Sprechinformation hinzufuhren 
ist, und einer Fortbewegungsrichtung, die von der Kreu- 

25 zung ausgeht, auf die durch Sprechinformation hinzu- 
fuhren ist, sowie eine Steuervorrichtung zum Berechnen 
der Distanz zwischen der Kreuzung, auf die durch 
Sprechinformation hinzufuhren ist, und der erfaBten 
Momentanposition eines sich bewegenden Korpers, und 

30 zum Ausgeben einer Anweisung fur das Auswahlen ei- 
ner Sprechmitteilung zum Anzeigen der Distanz zu der 
Kreuzung, auf die durch Sprechinformation hinzufuhren 
ist, und einer Fortbewegungsrichtung, die von der Kreu- 
zung ausgeht, auf die durch Sprechinformation hinzu- 

35 fiihren ist, wenn die berechnete Distanz innerhalb einer 
vorgegebenen Distanz liegt, und zum Auswahlen einer 
Sprechmitteilung zum Anzeigen. der Auswirkung beim 
Folgen entlang einer StraBe, entlang der der sich bewe- 
gende Korper fahrt, wenn die berechnete Distanz die 

40 vorgegebene Distanz ubersteigt, und zwar an eine 
Sprechmitteilungs-Informationsvorrichtung, und dem- 
nach konnen Auswirkungen dahingehend erzielt wer- 
den, daB sich der Autofahrer eines sich bewegenden 
Korpers oder dergleichen auf das Fahren konzentrieren 

45 kann, ohne daB er momentan unwichtige Information 
hort, und daB ein sichereres Fahren ermoglicht wird. 

Ferner ist gemaB dem achten Aspekt der vorliegen- 
den Erfindung das Autonavigationsgerat so aufgebaut, 
daB es eine Steuervorrichtung enthalt, und zwar zum 

50 Beurteilen, ob eine vor der erfaBten Momentanposition 
eines sich bewegenden Korpers liegende Kreuzung eine 
Kreuzung ist, an der eine StraBe sich iiber eine Zu- 
fahrtsstraBe verzweigt oder nicht, auf der Grundlage 
digitalisierter Kartendaten, einer mit einer Fahrtstrek- 

55 ken-Einstellvorrichtung eingestellten Fahrtstrecke und 
der Momentanposition, sowie zum Ausgeben einer An- 
weisung zum Vorverlegen des Zeitpunktes fur die Infor- 
mation mit einer Sprechinformation vor demjenigen bei 
einer gewohnlichen Kreuzung und zum Auswahlen ei- 

60 ner Sprechmitteilung mit einer Sprechinformation zum 
Anzeigen der Auswirkung des Fahrens entlang einer 
ZufahrtsstraBe in dem Fall der Kreuzung, an der eine 
StraBe sich iiber ,eine ZufahrtsstraBe verzweigt, und 
zwar an eine Sprechmitteilungs-Informationsvorrich- 

65 tung, und entsprechend kann eine Auswirkung dahinge- 
hend erzielt werden, daB sich der Autofahrer des sich 
bewegenden Korpers oder dergleichen auf das Abzwei- 
gen zu einer ZufahrtsstraBe fruher vorbereiten kann, 
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wodurch em sichereres Fahren ermoglicht wird 

Ferner ist gemaB dem neunten Aspekt der vorliegen- 
den Erfindung das Autonavigationsgerat so aufgebaut, 
daB es eine Steuervorrichtung enthalt, und zwar zum 
Ausgeben eines Befehls fOr die Auswahl einer Sprech- 5 
mitteilung zum Anzeigen der Auswirkung des Abbie- 
gens nach rechts oder links, wenn ein sich bewegender 
Korper an einer vor der Momentanposition des sich 
bewegenden Korpers entlang dessen Fahrtstrecke lie- 
genden Kreuzung nach rechts oder links abbiegen muB, 10 
und zum Auswahien eines Warnlautes, wenn der sich 
bewegende Korper eine Geradeausbewegung durch- 
fuhren soli, an eine Sprechmitteuungs-mformationsvor- 
richtung, und demnach kdnnen Auswirkungen dahinge- 
hend erzielt werden, daB der Autofanrer eines sich be- 15 
wegeriden Korpers oder dergleichen die Kreuzung be- 
statigen kann und sich auf das Fahren ohne das Horen 
unnotiger Information konzentrieren kann, so daB ein 
sichereres Fahren ermoglicht wird. 

Wahrend bevorzugten Ausfiihrungsformen der vor- 20 
liegenden Erfindung anhand von speziellen Ausdriicken 
beschrieben wurden, dienen derartige Beschreibungen 
lediglich dem Zweck der Darstellung und es ist zu er- 
kennen, daB Veranderungen und Variationen ohne ein 
Abweichen von dem Sinngehalt oder Schutzbereich der 25 
nachfolgenden Anspriiche durchgeftihrt werden kon- 
nen. 

Patentanspruche 

30 

1. Autonavigationsgerat, das in einem sich bewe- 
genden Korper, zum Darstellen von Information 
fur das Leriken des sich bewegenden Korpers ent- 
lang einer eingestellten Fahrtstrecke Fur einen Au- 
tofahrer des sich bewegenden Korpers eingebaut 35 
ist, wobei das Gerat enthalt: 

a) eine Karteninformations-Speichervorrich- 
tung (1) zum Speichern digitalisierter Karten- 
daten, die zumindest StraBendaten und Kreu- 
zungsdaten enthalten; 40 

b) eine Streckeneinstellvorrichtung (2) zum 
Einstellen einer Fahrtstrecke, entlang der sich 
der bewegende Korper fortbewegt, zwischen 
zwei Punkten in den digitalisierten Kartenda- 
ten; 45 

c) eine Momentanpositions-Erfassungsvor- 
richtung (3) zum Erfassen einer Momentanpo- 
sition des sich bewegenden Korpers in den di- 
gitalisierten Kartendaten; . 

d) eine abnehmbare Sprechinformations-Spei- 50 
chervorrichtung (4) zum Speichern mehrerer 
Sprechmitteilungs-Musterkodes, die jeweils 
mehreren Sprechmitteilungskonzepten ent- 
sprechen, die als Information an den Autofah- 
rer des sich bewegenden Korpers weiterzulei- 55. 
ten sind, und zum Speichern mehrerer Sprech- 
wellenformdaten, die jeweils den mehreren 
Sprechmitteilungs-Musterkodes entsprechen; 

e) eine Steuervorrichtung (7) zum Bestimmen 
mindestens eines Sprechinformationspunktes 60 
entlang der durch die Streckeneinstellvorrich- 
tung (2) bestimmten Fahrtstrecke auf der 
GruncUage der erfaBten Momentanposition 
des sich bewegenden Korpers und der digitali- 
sierten Kartendaten und zum Bestimmen des 65 
Konzepts einer Sprechmitteilung, die an dem 
Punkt mitzuteilen ist, und zum Auslesen eines 
Sprechmitteilungs-Musterkodes aus der 
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Sprechinformations-Speichervorrichtung (4) 
entsprechend einem Konzept einer bestimm- 
ten Sprechmitteilung, und zum Auslesen einer 
Anweisung zum Auslesen eines Sprechwellen- 
formdatums entsprechend den Sprechmittei- 
lungs-Musterkodes; und 
f) eine Sprechmitteilungs-Informationsvor- 
richtung (8) zum Auslesen des in der Sprechin- 
formations-Speichervorrichtung gespeicher- 
ten Sprechwellenformdatums in Abhangigkeit 
von dem Befehl der Steuervorrichtung, damit 
eine Digi tal- Analog-Urns etzung und anschlie- 
Bend eine Information mit dem Sprechwellen- 
formdatum als Stimme erfolgt. 

2. Autonavigationsgerat nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Steuervorrichtung eine 
Befehlsvorrichtung enthalt, mit der beurteilt wird, 
ob eine vor der erfaBten Momentanposition des 
sich bewegenden Korpers liegende Kreuzung eine 
Kreuzung ist, an der eine StraBe sich iiber eine 
ZufahrtsstraBe verzweigt oder nicht, auf der 
Grundlage der digitalisierten Kartendaten, der mit 
der Fahrtstrecken-Einstellvorrichtung eingestell- 
ten Fahrtstrecke und der Momentanposition, sowie 
zum Anweisen der Sprechmitteilungs-Informa- 
tions vor richtung (8) zum Vorverlegen des Zeit- 
punktes der Information einer SprechrnitteUung 

' vor demjenigen bei einer gewohnlichen Kreuzung, 
und zum Auswahien eines Sprechmitteilungskon- 
zepts mit Sprechinformation^zum Anzeigen der 
Auswirkung des Fahrens uben die ZufahrtsstraBe, 
damit ein entsprechendes Spre.chwellenformdatum 
in dem Fall der Kreuzung mit\euier uber eine Zu- 
fahrtsstraBe abzweigenden .StraBe ausgewahlt 
wird. 

3. Autonavigationsgerat nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB Steuervorrichtung (7) eine Be- 
fehlsvorrichtung zum Anweisen der Sprechrnittei- 
lungs-Informationsvorrichtung derart enthalt, daB 
ein Sprechmitteilungskdnzept ausgewahlt wird, das 
die Auswirkung des Abbiegens nach rechts oder 
links in dem Fall anzeigt, in dem der sich bewegen- 
de KSrper an einer vor der Momentanposition des 
sich bewegenden Korpers entlang der Fahrtstrecke 
liegenden Kreuzung nach rechts oder links abbie- 
gen muB, und zum Auswahien ernes Warnlauts, 
wenn der sich bewegende Korper eine Geradeaus- 
bewegung durchf iihren muB, und zum Auslesen ei- 
nes entsprechenden Sprechwellenformdatums. 

4. Autonavigationsgerat nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB es ferner eine Punkteinstell- 
vorrichtung zum Einstellen eines bestimmten 
Punktes an einer beliebigen Stelle auf der Karte 
enthalt, fur den digitalisierte Kartendaten vorlie- 
gen, und zwar mit Hilfe einer Eingabe des Fahr- 
zeugfuhrers des sich bewegenden Korpers, wobei 
die Steuervorrichtung (7) eine Befehlsvorrichtung 
zum Berechnen einer Distanz zwischen einer erfaB- 
ten Momentanposition des sich bewegenden Kor- 
pers und dem bestimmten Punkt enthalt, sowie zum 
Anweisen der Sprechmitteilungs-Informationsvor- 
richtung derart, daB eine Richtung von dem be- 
stimmten Punkt zu einer Fortbewegungsrichtung 
des sich bewegenden Korpers bestimmt wird, wenn 
die berechnete Distanz innerhalb einer vorgegebe- 
nen Distanz liegt, und zum Auswahien eines 
Sprechmitteilungskonzepts entsprechend der Rich- 
tung, damit ein entsprechendes Sprechwellenform- ■ 
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datum ausgelesen wird. 

5. Autonavigationsgerat nach Anspruch 4, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Steuervorrichtung (7) eine 
Befehlsvorrichtung enthalt, zum Beurteilen, ob eine 
vor der erfaBten Mbmentanposition des sich bewe- 5 
genden Korpers liegende Kreuzung eine Kreuzung 
ist, an der eine StraBe iiber eine ZufahrtsstraBe 
abbiegt oder nicht, auf der Grundlage der digitali- 
sierten Kartendaten, der durch die Fahrtstrecken- 
Einstellvorrichtung eingestellten Fahrtstrecke und 10 
der Momentanposition, und zum Anweisen der 
Sprechmitteilungs-Informationsvorrichtung zum 
Vorverlegen der Zeitpunktes der Information mit 
einer Sprechmitteilung vor demjenigen bei einer 
gewdhnlichen Kreuzung, und zum Auswahlen eines 15 
Sprechmitteilungskonzepts mit Sprechinformation 
zum Anzeigen der Auswirkung des Fahrens iiber 
die ZufahrtsstraBe, damit ein entsprechendes 
Sprechwellenformdatum in dem Fall der Kreuzung 
ausgewahlt wird, bei der eine StraBe uber die Zu- 20 
fahrtsstraBe verzweigt 

6. Autonavigationsgerat nach Anspruch 4, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Steuervorrichtung (7) eine 
Befehlsvorrichtung enthalt, zum Anweisen der 
Sprechmitteilungs-Informationsvorrichtung derart, 25 
daB ein Sprechmitteilungskonzept zum Anzeigen 
der Auswirkung des Abbiegens nach rechts oder 
links in dem Fall ausgewahlt wird, in dem der sich 
bewegende Korper an einer vor der Momentanpo- 
sition des sich bewegenden Korpers entlang der 30 
Fahrtstrecke liegenden Kreuzung nach rechts oder 
links abbiegen muB, und zum Auswahlen eines 
Warnlautes, wenn der sich bewegende Korper eine 
Geradeausbewegung durchfiihren soil, und zum 
Auslesen eines entsprechenden Sprechwellenform- 35 
datums. 

7. Autonavigationsgerat nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB er ferner einer Zielkreuzungs- 
Erfassungsvorrichtung enthalt, zum Erfassen einer 
Kreuzung entlang der Fahrtstrecke,, zu der durch 40 
Sprechinformation hingefuhrt werden soil, wobei 
die Steuervorrichtung (7) eine Befehlsvorrichtung 
zum Berechnen einer Distanz zwischen der Kreu- 
zung, zu der durch Sprechinformation hingefuhrt 
werden soli, und einer erfaBten Momentanposition 45 
des sich bewegenden Korpers enthalt, und zum An- 
weisen der Sprechrnitteilungs-Informatibnsvor- 
richtung derart, daB eine Auswahl eines Sprechmit- 
teilungskonzepts erfolgt zum Anzeigen einer Di- 
stanz bis zu der Kreuzung, zu der durch Sprechin- 50 
formation hingefuhrt werden soli, und einer Fort- 
bewegungsrichtung, die von der Kreuzung ausgeht, 
zu der durch Sprechinformation hingefuhrt werden 
soli, in dem Fall, in dem eine berechnete Distanz 
innerhalb einer vorgegebeneh Distanz liegt, und 55 
zum Ausgeben eines Sprechmitteilungskonzepts 
zum Anzeigen der Auswirkung des Fahrens ent- 
lang einer StraBe, auf der sich der bewegende Kor- 
per bewegt, wenn die berechnete Distanz die vor- 
gegebene Distanz ubersteigt, und zum Auslesen ei- eo 
nes entsprechenden Sprechwellenformdatums. 

8. Autonavigationsgerat nach Anspruch 7, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Steuervorrichtung (7) eine 
Befehlsvorrichtung enthalt, zum Beurteilen, ob eine 
vor der erfaBten Momentanposition des sich bewe- 65 
genden Korpers liegende Kreuzung eine Kreuzung 
ist, an der eine StraBe iiber eine ZufahrtsstraBe 
abzweigt oder nicht, auf der Grundlage der digitali- 
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sierten Kartendaten, der durch die Fahrtstrecken- 
Einstellvorrichtung bestimmten Fahrtstrecke und 
der Momentanposition, und zuiri Anweisen der 
SprechmitteUungs-Informationsvorrichtung derart, 
daB der Zeitpunkt der Information mit einer 
Sprechmitteilung vor demjenigen bei einer ge- 
wohnlichen Kreuzung vorverlegt wird, und zum 
Auswahlen eines Sprechmitteilungskonzepts mit 
Sprechinformation zum Anzeigen " einer Auswir- 
kung des Fahrens iiber die ZufahrtsstraBe, damit 
ein entsprechendes Sprechwellenformdatum in 
dem Fall der Kreuzung ausgewahlt wird, bei der 
eine StraBe iiber eine ZufahrtsstraBe abzweigt. 

9. Autonavigationsgerat nach Anspruch 7, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Steuervorrichtung (7) eine 
Befehlsvorrichtung enthalt, zum Anweisen der 
Sprechmitteilungs-Informationsvorrichtung derart, 
daB ein Sprechmitteilungskonzept zum Anzeigen 
einer Auswirkung des Abbiegens nach rechts oder 
links in dem Fall ausgewahlt wird, in dem der sich 
bewegende Korper an einer vor der Momentanpo- 
sition des sich bewegenden Korpers entlang der 
Fahrtstrecke liegenden Kreuzung nach rechts oder 
links abbiegen muB, und zum Auswahlen eines 
Warnlautes, wenn der sich bewegende Korper eine 
Geradeausbewegung durchfiihren soil, und zum 
Auslesen eines entsprechenden Sprechwellenform- 
datums. 

10. Autonavigationsgerat, das in einem sich bewe- 
genden Kdrper zum Darstellen von Information ftir 
das Lenken des sich bewegenden Korpers entlang 
einer eingestellten Fahrtstrecke fur einen Autofah- 
rer des sich bewegenden Korpers iristalliert ist, wo- 
bei das Gerat enthalt: 

a) eine Karteninformations-Speichervorrich- 
tung (71) zum Speichern digitalisierter Karten- 
daten, die mindestens StraBendaten, Kreu- 
zungsdaten und Sprechwellenformdaten ent- 
halten; 

b) eine Streckeneinstellvorrichtung (72) zum 
Einstellen eines bestimmten Punktes an einer 
beliebigen Position auf der Karte, fur den digi- 
talisierten Kartendaten vorliegen, durch eine 
Eingabe des Autofahrers des sich bewegenden 
Korpers; 

c) eine Momentanposition-Erfassungsvorrich- 
tung (72) zum Erfassen einer Momentanposi- 
tion des sich bewegenden Korpers anhand der 
digitalisierten Kartendaten; 

d) eine Steuervorrichtung (77) zum Berechnen 
einer Distanz zwischen einer erfaBten Mo- 
mentanposition des sich bewegenden Korpers 
und dem eingestellten Punkt und zum Bestim- 
men einer Richtung von dem eingestellten 
Punkt zu einer Fortbewegungsrichtung des 
sich bewegenden Korpers, wenn eine berech- 
nete Distanz innerhalb einer vorgegebenen 
Distanz liegt, damit ein Befehl fur die Auswahl 
einer Sprechmitteilung entsprechend der be- 
stimmten Richtung erfolgt; und 

e) eine Sprechmitteilungs-Informationsvor- 
richtung (75) fur die Auswahl einer Sprechmit- 
teilung aus mehreren Sprechmitteiiungen in 
Abhangigkeit von dem Befehl der Steuervor- 
richtung (77) und zum Auslesen eines entspre- 
chenden Sprechwellenformdatums aus der 
Karteninf ormations-Speich ervo rrichtung (7 1 ), 
damit eine Digital-Analog-Umsetzung und an- 



DE 195 40 

39 

schlieBend eine Information mit dem Sprech- 
wellenformdatum mit einer Stimme erfolgt. 
11. Autonavigationsgerat, das in einem sich bewe- 
genden Korper zum Darstellen von Information fiir 
das Lenken des sich bewegenden Korpers entlang 5 
einer eingestellten Strecke fOr einen Autofahrer 
des sich bewegenden Korpers installiert ist, wobei 
das Gerat enthalt: 

a) eine Karteninformations-Speichervorrich- 
tung (131) zum Speichern digitalisierter Kar- 10 
tendaten, die zumindest StraBendaten, .Kreu- 
zungsdaten und Sprechwellenformdaten ent- 
haiten; 

b) eine Momentanpositions-Erfassungsvor- 
richtung (133) zum Erf ass en einer Momentan- 15 
position des sich bewegenden Korpers anhand 
der digitalisierten Kartendaten; 

c) eine Streckeneinstellvorrichtung (132) zum 
EinsteUen einer Fahrtstrecke, entlang der der 
sich bewegende Korper fahrt zwischen zwei 20 
Punkten der digitalisierten Kartendaten; 

d) eine Zielkreiizungs-Erfassungsvorrichtung 
(138) zum Erfassen einer Kreuzung entlang ei- 
ner Fahrtstrecke, zu der durch Sprechinforma- 
tion hingefiihrt werden soli, und einer Fortbe- 25 
wegungsrichtung, die von der Kreuzung, zu 
der durch Sprechinformation hingefiihrt wer- 
den soil, ausgeht, auf der Grundlage der digita- 
lisierten Kartendaten und der durch die Strek- 
keneinstellvorrichtung (132) eingestellten 30 
Fahrtstrecke; 

e) eine Steuervorrichtung (137) zum Berech- 
nen einer, Distanz zwischen der Kreuzung, zu 
der durch Sprechinformation hingefiihrt wer- 
den soli, und einer erfaBten Momentanposition 35 
des sich bewegenden Korpers, und zum Aus- 
geben eines Befehls derart, daB eine Sprech- 
mitteilung ausgewahlt wird, die eine Distanz 
bis zu der Kreuzung anzeigt, zu der durch 
Sprechinformation hingefiihrt werden soil, und 40 
einer Fortbewegungsrichtung, die von der 
Kreuzung ausgeht, zu der durch Sprechinfor- 
mation hingefiihrt werden soil, wenn eine be- 
rechnete Distanz innerhalb einer vorbestimm- 
ten Distanz, und zum Auswahlen einer Sprech- 45 
mitteilung zum Anzeigen einer Auswirkung 
des Folgens entlang einer StraSe, auf der der 
sich bewegende Korper fahrt, wenn die be- 
rechnete Distanz die vorgegebene Distanz 
iibersteigt; und 50 

f) eine Sprechmitteilungs-Informationsvor- 
richtung zum Auswahlen einer Sprechmittei- 1 
lung aus mehreren Sprechmitteilungen in Ab- 
hangigkeit von dem Befehl der Steuervorrich- 
tung (137) und zum Auslesen eines entspre- 55 
chenden Sprechwellenformdatums aus der 
Karteninformations-Speichervorrichtung zum 
Ausfiihren einer Digital- An alog-Umsetzung, 
und anschlieBend fiir die Information anhand 
des Sprechwellenformdatums iiber eine Stim- 60 
me. 

12. Autonavigationsgerat, das in einem sich bewe- 
genden Korper zum Darstellen von Information fiir 
das Lenken des sich bewegenden Korpers entlang 
einer eingestellten Strecke fur einen Autofahrer 65 
des sich bewegenden Korpers installiert ist, wobei 
das Gerat enthalt: 

a) eine Karteninformations-Speichervorrich- 
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, tung zum Speichern digitalisierter Kartenda- 
ten, die mindestens StraBendaten, Kreuzungs- 
daten und Sprechwellenformdaten enthalten; 

b) eine Momentanpositions-Erfassungsvor- 
richtung (193) zum Erfassen einer Momentan- 
position des sich bewegenden Korpers anhand 
der digitalisierten Kartendaten; 

c) eine Streckeneinstellvorrichtung (192) zum 
Einstellen einer Fahrtstrecke, entlang der der 
sich bewegende Korper fahrt, zwischen zwei 
Punkten der digitalisierten Kartendaten; 

d) eine Steuervorrichtung (197) zum Beurtei- 
len, ob eine Kreuzung, die vor der erfaBten 
Momentanposition des sich bewegenden Kor- 
pers liegt, eine Kreuzung ist, an der eine Stra- 
Be uber eine ZufahrtsstraBe verzweigt oder 
nicht, auf der Grundlage der digitalisierten 
Kartendaten, der durch die Fahrtstrecken-Ein- 
steilvorrichtung(192) eingestellten Fahrtstrek- 
ke und der Momentanposition, und zum Aus- 
geben eines Befehls derart, daB der Zeitpunkt 
der Information mit einer Sprechmitteilung 
vor demjenigen bei einer gewohnlichen Kreu- 
zung vorverlegt wird, und zum Auswahlen ei- 
ner Sprechmitteilung mit Sprechinformation 
zum Anzeigen der Auswirkung des Fahrens 
iiber die ZufahrtsstraBe in dem Fall der Kreu- 
zung, der eine StraBe Ober eine ZufahrtsstraBe 
abzweigt; und 

e) eine Sprechmitteilungs-Informationsvor- 
richtung (195) zum Auswahlen einer Sprech- 
mitteilung aus mehreren;i Sprechmitteilungen 
in Abhangigkeit von dem Befehl der Steuer- 
vorrichtung (197) und zum Auslesen eines ent- 
sprechenden Sprechwellenformdatums aus 
der Karteninformations-Speichervorrichtung 
(191) zum Ausfiihren einer Digital-Analog- 
Umsetzung, und anschlieBend fiir die Informa- 
tion mit dem Sprechwellenformdatum in der 
Form von Sprache. 

13. Autonavigationsgerat, das in einem sich bewe- 
genden Korper zum Darstellen von Information fiir 
das Lenken des sich bewegenden Korpers entlang 
einer eingestellten Strecke fiir einen Autofahrer 
des sich bewegenden Korpers installiert ist, wobei 
das Gerat enthalt: 

a) eine Karteninformations-Speichervorrich- 
tung (291) zum Speichern digitalisierter Kar- 
tendaten, die mindestens StraBendaten, Kreu- 
zungsdaten und Sprechwellenformdaten ent- 
halten; 

b) eine Momentanpositions-Erfassungsvor- 
richtung (293) zum Erfassen einer Momentan- 
position des sich bewegenden Korpers anhand 
der digitalisierten Kartendaten; 

c) eine Streckeneinstellvorrichtung (292) zum 
Einstellen einer Fahrtstrecke, entlang der der 
sich bewegende Korper fahrt, zwischen zwei 
. Punkten der digitalisierten Kartendaten; 

d) eine Steuervorrichtung (297) zum Ausgeben 
eines Befehls derart, daB eine Sprechmittei- 
lung zum Anzeigen einer Auswirkung des Ab- 
biegens nach rechts oder links angezeigt wird, 
wenn der sich bewegende Korper bei einer vor 
der Momentanposition des sich bewegenden 
Korpers entlang Fahrtstrecke liegenden Kreu- 
zung nach rechts oder links abbiegen muB, und 
zum Auswahlen eines Wamlautes, wenn der 
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sich bewegende Korper erne Geradeausbewe- 
gung durchfuhren muB; und 
e) eine Sprechmitteilungs-Informatibnsvbr- 
richtuhg (295) zum Auswahlen einer Sprech- 
mitteilung aus mehreren Sprechmitteilungen 5 
in Abhangigkeit von dem Befehl der Steuer- 
vorrichtung (297) und Auswahlen eines ent- 
sprechenden Sprechwellenformdatums aus 
der Kartenihformatiohs-Speichervorrichtung 
(291), damit eine Digital-Analog-Umsetzurig 10 
durchgefuhrt wird, und anschlieBend die Infor- 
mation mit dem Sprechwellenformdatum als 
Sprache erfolgt. 
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